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Recomendamos que las instrucciones de este manual sean leidas
atentamente antes de la instalacion del instrumento, posibilitando su
adecuada configuracién y la perfecta utilizacion de sus funciones.
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1 - DIMENSIONES (mm)
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2 - ESQUEMA ELECTRICO
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2.1- REQUISITOS PARA INSTALACION

Este instrumento fue proyectado para una instalacion permanente, para
uso en ambiente cubierto y para montaje en cuadro eléctrico que proteja
la parte trasera del mismo, incluyendo el bloque de terminales y las
conexiones eléctricas.

Monte el instrumento en un cuadro que tenga las siguientes caracteristicas:
1) Debe ser de facil acceso.

2) No debe ser sometido a vibraciones o impactos.

) No debe contener gases corrosivos.

) No debe haber presencia de agua u otros fluidos (condensado).

)

)

Ul W

La temperatura ambiente debe estar entre Oy 50 C.
La humedad relativa del aire debe mantenerse dentro de la faja de
operacion del instrumento (de 20 % a 85 %).

)]

El instrumento puede ser montado en panel con espesor méximo de 15
mm. Para tener el méximo de proteccion delantera (IP54) es necessario
utilizar la guarnicéo de vedagao.

2.2 - NOTAS GERAIS PARA LIGAGOES ELETRICAS

1) Los cables de sensores conectados en la entrada del instrumento deben
quedar distantes de los cables de alimentacion y de otros cables de
potencia.

2) Al utilizar cable blindado, la malla debe estar conectada a tierra
solamente de un lado.

3) Verifique la resistencia de la linea, pues una resistencia elevada puede
causar errores de medida.

2.3 - ENTRADA DE TERMOPAR

Resistencia externa: maximo 100 Q, error
maéaximo 0,5% del fondo de la escala
Junta fria: compensacion automatica de 0 a
50 C.
Precision de la junta fria: 0.1 C/ C
después de un pre calentamiento superior a 20 minutos
Impedancia de la entrada: > 1 MA.
Calibraje: de acuerdo con EN 60584-1.
Nota: Para la conexién del termopar, utilice cable compensado
apropiado, preferencialmente blindado.

Fig. 3 - C;?exic')n del termopar
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2.4 - ENTRADA PARA SENSOR INFRARROJO

Resistencia externa: condicion irrelevante ry ‘
Junta fria: compensacién automatica de 0 > Exergen*
a50 C. F

Precision de la junta fria: 0.1 C/C
después de un pre calentamiento superior a
20 minutos

Fig 4 Conexion del sensor
infrarrojo

Nota: Exergen, fabricante del
ensor infrarrojo

Impedancia de la entrada: > 1 MQ.
2.5- ENTRADA DE RESISTENCIA A LA TEMPERATURA RTD (PT100)

Circuito de entrada: Inyeccién de corriente

(135 A)

Resistencia linea: compensacién automética ; [RTD
de hasta 20 Q / alambre con un error 3

maximo + 0,1% del fondo de escala | =L

Fig. 5 - Conexion de
termorresistencia

Calibraje: de acuerdo con EN 60751/A2.
Nota: La resistencia de los tres hilos debe

ser iguales
2.6 - ENTRADA PARA SENAL LINEAR (mV)

Impedancia de la entrada: > 1 MQ.
Precision: + 0,5% del fondo de la escala
+1 digito @ 25 C.

Fig 6 - Conexion de la sefial mV

2.7 - ENTRADA PARA SENAL LINEAR (mA)*

Impedancia de la entrada: < 51Q.

Precisién: + 0,5% del fondo de la +4 [+]
escala 1 digito @ 25 C. 3 tTcr)arnds:ucr
Proteccién: No tiene proteccion 2 1420 mA 2
contra corto-circuito Al r hilos

Fuente de alimentacion auxiliar
interna: 10Vce (+ 10%), 20mA maximo

Fig 7 conexion de senal 0/4-20 mA de
transdutor pasivo,utilizando la fuente
auxiliar interna

_ = ransductor
de 4-20 mA
1 activa

Fig 9 Conexao do sinal 0/4-20 mA de
transdutor ativo

ImA pasiva
Fig 8 Conexion de senal 0/4-20 mA de
transdutor pasivo,utilizando la fuente auxiliar

oéeRudte a disposicion
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2.8 - ENTRADA DIGITAL

Notas de seguridad:

1) No pase los hilos de lgica digital con cables de energa.

2) Utilizar contacto seco (libre de tensin) externo con capacidad para
conmutar 0,5 mA @ 5 Vcc.

3) El tiempo mnimo para que el instrumento reconozca el cambio de
estado de la entrada digital es de 150 ms.

4) Las entradas digitales no son aisladas de las entradas de sensores. Un

aislamiento doble o reforzado entre las Entrada digitall 2,
entradas digitales y la Inea de energa g Entrada digital2
debe ser garantizada por elementos 5
externos. Figura 10

2.9 - SALIDAS

Notas de seguridad:

1) Para evitar choques elctricos, solo energice el instrumento despus de
haber hecho todas las conexiones.

2) Los cables de alimentacin del instrumento deben ser de 16 AWG
(1,3 mm?) o mayores, y soportar una temperatura de trabajo superior a
75 C.

3) Utilice solamente cables de cobre.

4) Las salidas SSR no son aisladas. Un aislamiento doble o reforzado debe
ser prevista por el SSR (Rels de estado slido).

a) Salida 1 (OUTT1)

Relé SSR
c|22] +122 4
Ncl23 3 O——I 23|
NO (24 - (24 N
Nivel l6gico 0:7
Out1: Caracteristicas del relé Vout < 0.5 V DC

8 A/ V cos ~=
-3A/250Vcos~=0,4

Nivel l6gico 1:
12V 20 % @ 1mA

Figura 11 Ne de operaciones 1 x 10 10 v +- 20% @ 20 ,mA

Nota: Esta salida no es aislada. El relé de estado sdlido (llave estatica)
debe garantizar el aislamiento entre la salida del instrumento y la linea
de potencia.
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b) Salida 2 (OUT2)

Relé Out3 caracteristicas del relé
C|19] -8A/250Vcos =1
NC on -3A/250Vcos =04
nol21 n? de operacion 1x10°
Figura 12
c) Salida 3 (OUT3)
Relé Out3 caracteristicas del relé
— -5A/250Vcos =1
NA118 -2A/250Vcos p=0,4
|7 d n® de operacion 1x10°
Figura 13
d) Salida 4 (OUT4)
Relé Out4 caracteristicas del relé
clis -5A/250Vcos =1
2\ -2A/250Vcos 9=0,4
[N(] 1] n® de operacion 1x10°
Figura 14
e) Salida 5 (OUT5)
Relé SSR  nivel légico 0:
-Vout<0.5VDC 1
nivel l6gico 1:
-12V£20% @ 1mA
-10V+20% @ 10mA
Figura 15

Nota: Esta salida no es aislada. El relé de estado sélido (llave estatica)
debe garantizar el aislamiento entre la salida del instrumento y la linea

de potencia.
2.10 - ALIMENTACION

Consumo maximo: 5 VA méx. Tension de 13

alimentacion (especificar):
24 Vca/Vcc (£10%) o

100 a 240 Vca/Vec (£10%
Notas de seguridad:

1) Antes de conectar el instrumento a la red, certificarse de que la
tension de la linea de alimentacion corresponde a la indicada en la

0
Alimentacion

v

Figura 16

etiqueta de identificacion del instrumento.
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2) Para evitar choques eléctricos, solo energice el instrumento después
de haber hecho todas las conexiones.

3) Los cables de alimentacion del instrumento deben ser de 16 AWG
(1,3 mm2) o mayores, y soportar una temperatura de trabajo mayor
que 75 C.

4) Utilice solamente cables de cobre.

5) Para 24V AC/DC no es preciso polarizar.

6) La entrada de alimentacion no es protegida por fusible. Es necesario
providenciar un fusible externo de 1A, 250V.

2.11 - COMUNICACION SERIAL

Tipo de la interfaz:
- RS485 Aislada (50V)

-TTL no aislada A/A‘E

Relé

ﬁA/A’
Niveles de tension: de acuerdo con B/B'| 8 8|8/
la norma EIA e o]ano
Protocolo: MODBUS RTU 0] A/A
Formato del byte: 8 bit sin paridad %B/B’
StOp bit: 1 Figura 17 9 |GND
Baud rate: programable de 1200

a 38400

Direccion: programable de 1 a 255

NOTAS:

1) La interfaz RS485 permite conectar hasta 30 dispositivos con una
unidad maestro (remoto).

2) El largo del cable no debe exceder 1,5 Km en la velocidad de
comunicacion de 9600.

3) Sigue abajo la descripcion del sentido de la sefal de tensién que
aparece a través del cable de conexion, conforme definido por la
norma EIA para comunicacion RS485.

a) El terminal “"A” del generador debe ser el negativo en relacién al
terminal B para el estado binario 1 (MARK o OFF).
b) El terminal "A” del generador debe ser el positivo en relacién al
terminal B para el estado binario 0 (SPACE o ON).

4) Este instrumento permite definir los parémetros de comunicacion

serial (direccién y velocidad de transmisién) de dos modos:
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a) Por la configuracion de los parametros: todas las llaves DIP, localizadas
en la trasera del instrumento, deben estar en la posicion OFF.

El instrumento utilizaré os valores configurados en los parédmetros
Rdd e bRUd.
b) Parametros fijos: las llaves DIP localizadas en la trasera del
instrumento deben ser ajustadas conforme la tabla a sequir:
Llave DIP Funcién
1 Direccién bit 0
Direccién bit 1
Direccién bit 2
Direccién bit 3
Direccion bit 4
Direccién bit 5
Velocidad de comunicacion bit 0
Velocidad de comunicacion bit 1

OIN|[O |~ WIN

En otras palabras:

La direccion del instrumento es definida por un cédigo binario de 6 bits.
Ejemplo: la direccion 23 es configurada posicionando las llaves DIP nimero
532y

Cédigo binario queda: 010111

Convirtiendo para decimal: 0*25 + 1*24 + 0*23 + 1*22 + 1*21 + 1*20 =16
+4+2+1=23.

La velocidad de comunicacion es definida conforme la tabla a seguir:

Llave DIP Llave DIP 8 Velocidad de transmision
OFF OFF 2400
ON OFF 9600
OFF ON 19200
ON ON 38400

Los parametros Add e bRUD estaran habilitados solamente para lectura.

3 — CARACTERISTICAS TECNICAS

CO€EeL 6/54

Caja: Plastico UL94 VO auto extinguible

Grado de proteccion de la delantera: IP20 para ambientes cerrados
conforme EN60070-1

Grado de proteccion del bloque de terminales: IP 20 conforme
EN600070-1

Instalacién: Montaje en riel DIN 35 mm

Bloque de terminales: 24 terminales con tornillos de rosca M3, para
cables de 0,25 a 2,5 mm2 (22 AWG a 14 AWG).

Dimensiones: 75 x 33 mm, profundidad 75,5 mm
Peso: 180 g

Alimentacion: 24Vca/Vcc (+10% del valor nominal) 6 100 a 240 Vca/\Vcc
(£10% del valor nominal)

Consumo maximo: 5 VA

Tensiéon de aislamiento: 2300 Vrms, de acuerdo con EN61010-1.
Precision total: + 0,5% FE + 1 digito a 25 C (temperatura ambiente)
Proteccién: Watch Dog (hardware/software) para reajusete automatico

3.1 - INFORMACIONES PARA PEDIDO
NOTAS GENERALES SOBRE O K30

ALIMENTACAO [ SAIDA 2 | SAIDA 4
H =100 a 240 Vca [R=rele | |R=relé
L =24 Vca/NVcc — = nao disponivel
SAIDA 1 SAIDA 3 COMUN. SERIAL
R =relé R=relé S = RS485
O = tensdo para SSR — = nao disponivel — =TTL Modbus

———1]

K3oP.__ C |R |
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4 - PROCEDIMIENTO DE CONFIGURACION

O K30 es un controlador ciego (sin display y teclado), pero es equipado con
dos conexiones de comunicacion serial.

La primera conexion es para comunicacion serial RS485 (opcional), y es
proyectado para una comunicacion estandar con una unidad maestro (un
supervisor, un IHM, CLP, etc).

La segunda conexion es para comunicacion serial TTL, y es utilizada para
comunicacion con un display remoto (opcional).

El display remoto es utilizado para configuracion del instrumento y posee
cuatro digitos y 4 teclas.

Todos los pardmetros pueden ser configurados por el display remoto ou por
la comunicacion serial RS485.

Las configuraciones realizadas a través de la comunicacion serial RS485 no
estan sujetas a la clave o tiempo de salida del menu de configuracion.

Ya las configuraciones realizadas a través del display remoto (opcional) siguen
la misma regla del instrumento de serie con display y teclado (K49 y K48).
En as paginas siguientes iremos a describir todas las configuraciones
posibless que se pueden hacer utilizando el display remoto (opcional)

4.1 - INTRODUCCION

Cuando el instrumento es energizado, inicia el control de acuerdo con los
valores configurados en su memoria.

El funcionamiento y la performance del instrumento estan relacionados con
el valor actual de todos los parametros.

En la primera alimentacion del instrumento, sera utilizada la configuracion
“default” (pardmetros de fabrica); esta configuracién atiende gran parte
de las aplicaciones (por ejemplo, la entrada de sensor es configurada como
tipo J).

Si usted quiere obtener un funcionamiento especifico (por ejemplo, definir
cierto tipo de entrada, definir una alarma, etc) usted tiene que definir su
configuracion.

Las acciones necesarias para definir los valores de los parametros son
denominadas “Configuracion de parametros”.

Manual de Instrucciones - K30
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4.1.1 - Niveis de acceso para alteracion de los parametros y sus claves

El instrumento tiene un conjunto completo de pardmetros llamado de
“Configuracion de parametros”.

El acceso a los parametros de configuracién es protegido por una clave
configurable.

Los parametros de configuracion son divididos en grupos. Cada grupo
engloba todos los pardmetros relacionados con una funcion especifica
(Ejemplo: control, alarma, etc...).

La secuencia de grupos simplifica la configuracion del instrumento.
Observe que el instrumento mostrard solamente los pardmetros
relacionados con el hardware especifico y de acuerdo con el valor atribuido
a los pardmetros anteriores (por ejemplo, si una salida fuera configurada
como “no utilizada”, el instrumento escondera todos los otros pardmetros
relacionados con esta salida).

4.2 - FUNCIONAMIENTO DEL CONTROLADOR EN LA ALIMENTACION

Al prender el instrumento, el mismo puede comenzar en uno de los
siguientes modos, dependiendo de su configuracién:

Modo Automatico sin a funcién de rampla y patamar

- El display superior mostrara el valor medido.

- El display inferior mostrara el valor Set Point.

- El punto decimal del digito menos significativo del display inferior queda
apagado.

- Elinstrumento realizara el control estandar en malla cerrada.

Modo Manual (CPLD)

- El display superior mostrara el valor medido.

- El display inferior mostrara alternadamente la potencia de salida y el
mensaje “OPLO".

- Elinstrumento no realiza el control automatico.

- O controle da saida ¢ igual a 0% e pode ser alterado manualmente
através das teclas & o ™.

Modo Stand by (57 .b4)

- El display mostrara alternadamente el valor medido y el mensaje “S7.
b4" ou "Od".

CO€eL




El instrumento no realiza cualquier control (las salidas de control son
apagadas).
El instrumento funciona como un indicador.)

Modo Automatico con inicio de la funcién rampla y patamar en la
energizacion del instrumento

El display superior mostrara el valor medido.

El display inferior mostrara una de las siguientes informaciones:

El Set Point activo (cuando esta realizando una rampla).

El tiempo del segmento en curso (cuando es realizando un patamar).
El valor del Set Point alternando con el mensaje "57.b4".

En todos los casos, el punto decimal del digito menos significativo del
display inferior queda prendido.

Definimos todas las condiciones descritas arriba como “Visualizacion normal”.
4.3 - COMO ENTRAR EN EL MODO DE CONFIGURACION
1) Presione la tecla [FJ por 3 segundos

El display mostrara el PARAMETRO “PHSS

2) Utilizar las teclas &) o ¥ para definir la clave configurada
NOTAS:

CO€EeL

a) La clave estandar de fabrica para configuracion de los parametros
es 30.

b) Toda modificaciéon de parédmetro es protegida por un tiempo de
espera.
Si ninguna tecla fuera presionada por 10 sequndos, el instrumento
vuelve automaticamente para visualizacion normal, el nuevo valor
del altimo parémetros eleccionado se pierde y la modificacion de la
configuracion es encerrada.
Cuando usted quiera remover el tiempo de espera (por ejemplo,
para la primera configuracion de un instrumento) puede utilizar
una clave igual a 1000 + la clave configurada (por ejemplo, 1000 +
30 estandar de fabrica = 1030 Siempre es posible salir manualmente
de la configuracion de los parémetros (vea el punto 4.4).

c) Durante la modificacién de los paréametros, el instrumento continua
el control del proceso.

8/54

En ciertas condiciones, la alteracion de la configuraciéon puede
producir una variacion brusca en el proceso, la posibilidad de parar
el control puede ser necesaria. En este caso, utilice una clave igual
a 2000 + el valor programado (por ejemplo, 2000 + 30 = 2030).
El control reiniciard automdaticamente cuando la configuracién
fuera finalizada.

3) Presione la tecla [P

Si la clave fuera correcta el display mostrara el 12 grupo de parametros.

En otras palabras, el display mostrard 4INP.

El instrumento estara en el modo de configuracion

4.4 - COMO SALIR DEL MODO DE CONFIGURACION

Presione la tecla Y por 5 segundos.
El controlador vuelve a la visualizacién normal

4.5 - FUNCION DE LAS TECLAS DURANTE LA CONFIGURACION DE
LOS PARAMETROS

Tecla [Y Un pulso répido permite salir del grupo de parametros actual, y
seleccionar un nuevo grupo de pardmetros.

Un pulso largo permite salir de la configuracion de los pardmetros (el
instrumento vuelve para “visualizacion normal”).

Tecla [F] : Cuando el display estd mostrando un grupo de parametros, la
tecla [P] permite entrar en el grupo. Cuando el display estd mostrando un
parametro, la tecla [P permite entrar en el parametro. Cuando el valor del
parametro ya hubiera sido alterado, la tecla [P confirma la alteracion e
inmediatamente avanza al proximo pardametro del grupo.

Cuando el display estd mostrando un pardmetro y el valor de este
pardmetro, un pulso en la tecla [P] permite memorizar el valor seleccionado,
y saltar para el proximo parametro del mismo grupo.

Tecla [4) permite el incremento del valor de los parametros seleccionados
Tecla permite la disminucion del valor de los pardmetros seleccionados
Tecla [Y +] Permite volver al grupo o pardmetro anterior. Haga lo siguiente:
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Presione la tecla Wy manténgala presionada, y después presione la tecla [F]
entonces después la suelta.

NOTA: La seleccién del grupo de parametros es ciclica, bien como la seleccién
de los parametros en el grupo.

4.6 - PROCEDIMIENTO PARA CONFIGURAR LOS PARAMETROS CON
LOS VALORES DE FABRICA

Algunas veces, por ejemplo, cuando usted configura un instrumento
anteriormente utilizado en otras aplicaciones, o que otras personas
utilizaron, o cuando usted cometié muchos errores durante la configuracion
y usted decidié reconfigurar el instrumento, es indicado configurar los
pardmetros con los valores de fabrica.

Este recurso permite que usted coloque el instrumento en una condicion
inicial conocida.

Cuando usted desee configurar los parametros con los valores de fabrica,

siga el procedimiento a sequir:
1) Presione la tecla [Pl por 5 segundos

2) El display mostrara “PRSS"”

3) Con las teclas & o ¥ defina el valor -481

4) Presione la tecla [F]

5) El instrumento apagara todos los LED por algunos segundos, después

serd indicado "dELT" (default) y enseguida, todos los LED se prenderan
por 2 segundos. El instrumento ird reiniciar con los parametros de
fabrica.

El procedimiento estd completo

NOTA: La lista completa de pardmetros con los valores de fabrica esta disponible
en el punto 23 (Tabla de paréametros).

Manual de Instrucciones - K30
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5 - PARAMETROS DE CONFIGURACION

En las paginas siguientes se describirdn todos los pardmetros del
instrumento.

Sin embargo, el instrumento exhibird apenas los parametros relativos a
la opcion del hardware solicitado y de acuerdo con la configuracién de
los parametros anteriores (por ejemplo, se el parametro "RL 17" tipo de
alarma 1 si fuera configurada con el valor “NONE” no utilizado, todos los

pardmetros relativos a la alarma 1 no aparecen (quedan ocultos).
5.1-4YINP - CONFIGURACION DE LA SENAL DE ENTRADA

5.2 - PARAMETRO SEMS - TIPO DE LA ENTRADA

d =TCJ(0a1000 C/32a 1832 F)

CRAL =TCK (0 a 1370 C/ 32 a 2498 F)

5 =TCS(0a 1760 C/32a 3200 F)

R =TCR(0a 1760 C/ 32 a 3200 F)

T =TCT(0a400 C/32a752 F)

IRJ =Exergen IRSJ (0 a 1000 C/ 32 a 1832 F)

IRLA = Exergen IRS K (0 a 1370 C/ 32 a 2498 F)

P74 =RTD Pt 100 (-200 a 850 C/-328 a 1562 F)

258 =0a50mV linear

BREE =0a60mV linear

1268 =12 a 60 mV linear

Nota:

- Sifuera seleccionado punto decimal para entrada de termopar, el valor
maximo de indicacion en el display es 999.9 °C 6 999.9 °F.

- Cada alteracion en el parémetro "sENS” causara el cambio automatico
en los valores de los parametros:

&P =0
ESL =-71999
ESH =9999

5.3 - PARAMETRO dF - PUNTO DECIMAL

Faja de ajuste: 0 a 3

Selecciona la resolucion del display. En caso de que la opcién sea la
programacion con indicacion decimal, verificar el valor de todos los
pardmetros del instrumento, pues esta programacion afecta varios de ellos

CO€EeL

5.4 - PARAMETRO S5C - LIMITE INFERIOR DE LA ESCALA

Disponible: cuando el pardmetro "SENS” fuera programado para entrada
linear.
Faja de ajuste: de -1999 a 9999
Nota: Permite definir el limite inferior de la escala, cuando el
instrumento mide el menor valor de la entrada de la senal analégica.
El instrumento indicara valores hasta 5% abajo del limite fijado en el
parametro “55C", y solamente cuando la indicacion estuviera abajo de 5%,
serd indicada en el display el mensaje de error de limite inferior de la escala
(underrange).
Es posible configurar el limite inferior de escala para indicar el fin de la
escala, y de esta forma, obtener una indicacion invertida en el display.
Ejemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA =-1000 mBar (vacio).

5.5 - PARAMETRO FSC - LIMITE SUPERIOR DE LA ESCALA

Disponible: cuando el parametro “SENS" fuera programado para entrada
linear.
Faja de ajuste: de -1999 a 9999
Nota: Permite definir el limite superior de la escala, cuando el
instrumento mide el mayor valor de la entrada de la sefal analdgico.
El instrumento indicard valores hasta 5% arriba del limite fijado en el
parametro "F5C", y solamente cuando la indicacion estuviera arriba de 5%,
serd indicada en el display el mensaje de error de limite inferior de la escala.
(overrange).
Es posible configurar el limite superior de escala para indicar el inicio de
la escala, y de esta forma, obtener una indicacion invertida en el display.
Ejemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA =-1000 mBar (vacio).

5.6 - PARAMETRO UNIT - UNIDAD DE TEMPERATURA

Disponible: cuando el pardmetro “SENS” fuera programado para entrada
de sensor de temperatura.
Opciones: °C = Celsius o °F = Fahrenheit
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5.7 - PARAMETRO FIL - FILTRO DIGITAL

Faja de ajuste: ofF (sin filtro) y de 0.1 a 20.0 s

Nota: Este es un filtro digital de primera orden que interfiere en el valor
de lectura. Por ese motivo afectard en el valor medido, en el control y en el
funcionamiento de las alarmas.

5.8 - PARAMETRO INE - ACCION DE LA SALIDA DE CONTROL EN
CASO DE ERROR DE MEDIDA

Opciones:
mi —

UUR = cuando es detectada una alarma de overrange o underrange, la
saida de control suministra la potencia configurada en el parametro BFE.
OR = cuando es detectada una alarma de overrange, la salida de control
proveera la potencia configurada en el parametro OPE.

UR = cuando es detectada una alarma de underrange, la salida de control

provee la potencia configurada en el parametro CFE.

5.9 - PARAMETRO CPE - POTENCIA DE SALIDA EN CASO DE ERROR
DE MEDIDA

Faja de ajuste: -100 a 100 %.

Nota:

- Cuando el instrumento es programado solamente con un tipo de control
(calentamiento o refrigeracion), y el valor programado esté fuera de la
faja, el instrumento utilizara la potencia de salida igual a cero.

Exemplo: O instrumento esta programado com légica de controle para
aquecimento y el parémetro “OPE” foi configurado com o valor -50 %
(potencia para refrigerar), el instrumento utilizaré la potencia cero.

- Cuando el instrumento fuera configurado con la Iégica de control
ON/OFF, el tiempo de ciclo (salida de control) utilizado es fijo en 20
segundos

5.10 - PARAMETRO dIF% - FUNCION DE LA ENTRADA DIGITAL 1

Disponible: cuando el instrumento posee entrada digital.

Opciones:

OFF = Funcion desactivada.

% = Al fechar el contato de la entrada digital, la alarma memorizado es

reajustada.

2 = Alcerrar el contacto de la entrada digital, la alarma activa es silenciada.

3 = Al cerrar el contacto de la entrada digital, el valor medido es congelado.

4 = Al fechar el contacto de la entrada digital, el instrumento queda en
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modo de standy by, y al abrir el contacto, el instrumento retorna para el
modo de funcionamiento normal.

Cerrando el contacto de la entrada digital, el control es de refrigeracion y
el Set Point activo es el SP2. Cuando el contacto fuera abierto, el control
es de calentamiento y el Set Point activo es el SP1.
Inicia/congela/reajusta El primero pulso inicia la temporizaciéon y el
segundo pulso congela la temporizacion. Para reajustar la temporizacion,
es necesario un pulso mayor que 10 segundos.

Al cerrar el contacto da entrada digital es iniciada la temporizagao.

Al cerrar el contacto de la entrada digital el temporizador es reajustado.
Al cerrar el contacto de la entrada digital, la temporizacion es iniciada, y
al abrir el contacto, la temporizacion es congelada.

Ejecuta Programa transicion

El primer pulso permite iniciar la ejecucion programa, pero un segundo
pulso reinicia la ejecucion del programa.

Reajusta el Programa. El cierre del contacto permite reajustar la ejecucion
del programa.

Pausa la ejecucion del Programa. El primer cierre del contacto pausa
la ejecucion del programa, y el segundo cierre del contacto permite
continuar la ejecucién del programa.

Ejecuta/Pausa el Programa. Mientras la entrada estuviera cerrada, el
programa es ejecutado. Cuando la entrada fuera abierta, el programa
sera pausado.

Ejecuta/Reajusta Programa. Mientras la entrada estuviera cerrada, el
programa es ejecutado. Cuando la entrada fuera abierta, el programa
sera reajustado.

Instrumento en el modo Manual (Control en malla abierta). Mientras la
entrada estuviera cerrada, el control queda en el modo manual. Cuando
la entrada estuviera abierta, el control queda en el modo automatico.
Seleccion secuencial del Set Point (ver “Nota sobre las entradas digitales”)
Seleccion del SP1/SP2. Mientras la entrada estuviera cerrada, es
seleccionado como activo el Set Point 2, y cuando la entrada fuera
abierta es seleccionado como activo el Set Point 1.

Seleccion binaria del Set Point hecha por la entrada digital 1 (bit menos
significativo) y entrada digital 2 (bit mas significativo).

La entrada digital 1 funcionara en paralelo con la tecla &) mientras que la
entrada digital 2 trabajara en paralelo con la tecla [¥.
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5.11 - PARAMETRO dIF2 - FUNCION DE LA ENTRADA DIGITAL 2

Disponible : cuando el instrumento posee entrada digital
Opciones:
OFF = Funcion desactivada.

1= Al cerrar el contacto de la entrada digital, la alarma memorizada es

reajustada.

2 = Al cerrar el contacto de la entrada digital, la alarma activa es
silenciada.

d= Al cerrar el contacto de la entrada digital, el valor medido es
congelado.

4= Al fechar el contacto de la entrada digital, el instrumento queda en
modo de standy by, y al abrir el contacto, el instrumento retorna para
el modo de funcionamiento normal.

5= Cerrando el contacto de la entrada digital, el control es de
refrigeracion y el Set Point activo es el SP2. Cuando el contacto fuera
abierto, el control es de calentamiento y el Set Point activo es el 5P 1.

B = Inicia/congela/reajusta. El primero pulso inicia la temporizacion

y el segundo pulso congela la temporizacion. Para reajustar la

temporizacion, es necesario un pulso mayor que 10 segundos.

Al cerrar el contacto da entrada digital es iniciada la temporizacéo.

Al cerrar el contacto de la entrada digital el temporizador es

reajustado.

9= Alcerrar el contacto de la entrada digital, la temporizacidn es iniciada,
y al abrir el contacto, la temporizacion es congelada.

13 = Ejecuta Programa transicion
El primer pulso permite iniciar la ejecucion programa, pero un
segundo pulso reinicia la ejecucién del programa.

1= Reajusta el Programa. El cierre del contacto permite reajustar la
ejecucion del programa.

2 = Pausa la ejecucion del Programa. El primer cierre del contacto pausa
la ejecucion del programa, y el segundo cierre del contacto permite
continuar la ejecucion del programa.

3 = Ejecuta/Pausa el Programa. Mientras la entrada estuviera cerrada, el
programa es ejecutado. Cuando la entrada fuera abierta, el programa
serd pausado.

™ = Ejecuta/Reajusta Programa. Mientras la entrada estuviera cerrada, el
programa es ejecutado. Cuando la entrada fuera abierta, el programa
serd reajustado.

[ i |
I
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S = Instrumento en el modo Manual (Control en malla abierta). Mientras
la entrada estuviera cerrada, el control queda en el modo manual.
Cuando la entrada estuviera abierta, el control queda en el modo
automatico.

b = Seleccion secuencial del Set Point (vea “Nota sobre las entradas digitales”)

" = Seleccion del 5P 1/5P2. Mientras la entrada estuviera cerrada, es
seleccionado como activo el Set Point 2, y cuando la entrada fuera
abierta es seleccionado como activo el Set Point 1.

"8 = Seleccidon binaria del Set Point hecha por la entrada digital 1 (bit
menos significativo) y entrada digital 2 (bit mas significativo).

"9 = La entrada digital 1 funcionara en paralelo con la tecla & mientras que
la entrada digital 2 trabajara en paralelo con la tecla

Nota sobre las entradas digitales

1) Cuando dIF % ou dIF2 (por ejemplo, diF1) estdn configurados
como HE.LT, el instrumento funciona del siguiente modo:

Cuando el contacto fuera abierto, el control es de calentamiento y
el Set Point activo es el 5P 1.

- Cuando el contato é fechado, o controle é de refrigeracéo e o Set
Point ativo é o SP¢.

2) Cuando el parametro diF1 fuera configurado con valor “18”, el
parémetro diF2 es configurado autométicamente con el mismo
valor y no puede ejecutar otra funcion adicional.

3) Cuando diF % y dIFE estan configurados con valor “18”, los Set
Point activos seran seleccionados de acuerdo con la tabla abajo:

Entrada digital 1 Entrada digital 2 Set Point activo
Off off Set Point 1
On Off Set Point 2
Off On Set Point 3
On On Set Point 4

4) Cuando el parametro diF % fuera configurado con valor “19”, el
parémetro diFE es configurado automaticamente con el mismo
valor y no puede ejecutar otra funcion adicional.

5) Cuando la seleccion secuencial del Set Point fuera utilizada, a
cada cierre de la entrada digital, serd incrementado un digito en el
parametro SPAT. La seleccion es ciclica :SP1 SP2 SP3 SP4
A selecéo é ciclica :

SP1—»SP2 —»SP3 —»SP4
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6 - 40UT — CONFIGURACION DE LAS SALIDAS

6.12 - PARAMETRO 0F - FUNCION DE LA SALIDA OUT 1
Opciones:

NONE = salida no utilizada Con esta configuracion, el estado de la salida
puede ser alterado a partir de la comunicacion serial

HREG =  salida de calentamiento
CREG = salida de refrigeracion
L= salida de alarma

TOuT salida del temporizador

THOF = salida del temporizador (en este modo, cuando la temporizacion
fuera congelada, la salida serd apagada)

PENd= indicador del final de programa

PHLd=  indicador de programa parado

UIT = indicador de pausa del programa

PRUN = indicador de programa en ejecuciéon

PET 4= programa evento 1

PETZ=  programa evento 2

ORbLO =  indicador de ruptura del sensor o senal de entrada fuera de la
banda disponible

PFAL = indica falla en la alimentacion

bOPF = indicador de ruptura del sensor o senal de entrada fuera de la
faja disponible. También indica falla en la alimentacion

dF 1= salida repite el estado de la entrada digital 1

dFd= salida repite el estado de la entrada digital 2

57hY = indica que el instrumento esta en modo espera (stand-by)

Nota:

- Cuando dos o més salidas estan configuradas de la misma forma,
estas salidas funcionaran en paralelo.

- El indicador de falla en la alimentacion seré cancelado cuando el
instrumento detecta un comando de reajuste a través de la tecla ()
de la entrada digital o de la comunicacién serial.

- Sininguna salida fuera configurada como control, la alarma relativa
(si estuviera presente) serd forzada con valor "NONE
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6.13- PARAMETRO U 'FL - ALARMAS ACTUANDO EN LA SALIDA 1(OUT1)
"B

Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

Disponible: cuando el pardmetro esta configurado como “AL".

+1 = Alarma 1
+2 = Alarma 2
+4 = Alarma 3
+8 = Alarma de loop break

Ejemplo 1: Con el valor 3 (2+1), la salida sera accionada por la condicion
delaalarma 1y 2.

Ejemplo 2: Con el valor 13 (8+4+1), la salida seré accionada por la condicién
de la alarma 1, alarma 3y la alarma de loop break.

6.14 - PARAMETRO 0 AT — ACCION DE LA SALIDA 1 (OUT1)

Disponible: cuando el pardametro "0 1" esta configurado con el valor

diferente de “NONE".

Opciones:

diR = accion directa

REL = accion reversa

diRR = accion directa con indicacion del LED invertida
REUR = accion reversa con indicacion del LED invertida
Nota:

- Accidn directa: la salida repite la condicion del elemento de control.
Ejemplo: la salida fue configurada como alarma con accion directa.
Cuando la alarma esta activa, el relé sera energizado (légica de la
salida 1).

- Accion reversa: el estado de la saida es el opuesto de la condicién

del elemento de control.
Ejemplo: la salida fue configurada como alarma con accién reversa.
Cuando el instrumento no estuviera en alarma, el relé sera
energizado (légica de la salida 1). Esta definicion es generalmente
utilizada enprocesos peligrosos, a fin de generar una alarma cuando
el controlador esté sin alimentacion o en la so hubiera un reajuste
interno del controlador.
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6.15 - PARAMETRO 02F - FUNCAO DA SAIDA 2 (OUT 2).
Opciones:

NONE = salida no utilizada. Con esta configuracion, el estado de la salida
puede ser alterado a partir de la comunicacion serial

HREG = salida de calentamiento

C.REG = salida de refrigeracion

L = salida de alarma

TOUT = salida del temporizador

THOF = salida del temporizador (en este modo, cuando la temporizacion
fuera congelada, la salida serd apagada)

P ENd= indicador del final de programa

P HLd= indicador de programa parado

PUIT =indicador de pausa del programa

P.RUN = indicador de programa en ejecucion

P.ET 1= programa evento 1

P.ETZ= programa evento 2

ORbO = indicador de ruptura del sensor o senal de entrada fuera de la
banda disponible

PFAL = indica falla en la alimentacién

bOPF = indicador de ruptura del sensor o sefial de entrada fuera de la faja
disponible. También indica falla en la alimentacion

dF 1 = salida repite el estado de la entrada digital 1

dFZ= salida repite el estado de la entrada digital 2

57hY = indica que el instrumento esta en stand-by

Para mas detalles, vea la nota del parametro "0 1"

6.16 - PARAMETRO 02R. - ALARMAS ACTUANDO EN LA SALIDA 2
(ourz2)

Disponible: cuando el pardmetro “O2F" estd configurado con el valor
"AL".

Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

+1 = Alarma 1

+2 = Alarma 2

+4 = Alarma 3

+8 = Alarma de loop break

Para mas detalles, vea las notas del parametro "0 1AL".
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6.17 - PARAMETRO D2RC - ACCION DE LA SALIDA 2 (OUT2)

Disponible:cuando el pardmetro “02F" estd configurado con el valor
diferente de "NONE".
Opciones:

dIR = accién directa
REU = accion reversa
dIRR = accién directa con indicacion del LED invertida
REUR = accién reversa con indicacién del LED invertida
Para mas detalles, vea las notas del parametro "D 1RC".

6.18 - PARAMETRO 03F - FUNCIONES DE LA SALIDA 3 (OUT3)

Opciones:

NONE = salida no utilizada Con esta configuracion, el estado de la salida
puede ser alterado a partir de la comunicacion serial

HREG = salida de calentamiento

CREG = salida de refrigeracion

L= salida de alarma

TOUT = salida del temporizador

THOF = salida del temporizador (en este modo, cuando la temporizacién
fuera congelada, la salida serd apagada)

PENd=indicador del final de programa

PHLd=indicador de programa parado

PUIT = indicador de pausa del programa

P.RUN = indicador de programa en ejecucion

PET 1= programa evento 1

PET2= programa evento 2

ORBDO = indicador de ruptura del sensor o sefial de entrada fuera de la
banda disponible

PFAL = indica falla en la alimentacién

bOPF = indicador de ruptura del sensor o sefial de entrada fuera de la faja
disponible. También indica falla en la alimentacion

dF 1= salida repite el estado de la entrada digital 1

dFe= salida repite el estado de la entrada digital 2

57hY = indica que el instrumento esta en stand-by

Para mas detalles, vea la nota del paréametro "0 "
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6.19 - PARAMETRO 03RL - ALARMAS ACTUANDO EN LA SALIDA 3
ur

Disponible: cuando el pardmetro “03F " esta configurado con el valor "AL”
Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

+1=Alarma 1

+2 = Alarma 2

+4 = Alarma 3

+8 = Alarma de loop break

Para mas detalles, vea las notas del pardmetro “0 1AL".

6.20 - PARAMETRO 03RC - ACCION DE LA SALIDA 3 (OUT3)
Disponible: cuando el parametro “03F" estd configurado con el valor
diferente de “NONE”

Opciones:

diR = accion directa

REU = accion reversa

dIRR= accion directa con indicacion del LED invertida

REUR = accién reversa con indicacién del LED invertida

Para mas detalles, vea las notas del parametro "D 1RC".

6.21 - PARAMETRO [HF - FUNCIONES DE LA SALIDA 3 (OUT3)

Opciones:

NONE = salida no utilizada Con esta configuracion, el estado de la salida
puede ser alterado a partir de la comunicacion serial

HREG = salida de calentamiento

C.REG = salida de refrigeracion

AL = salida de alarma

TOUT = salida del temporizador

THOF = salida del temporizador (en este modo, cuando la temporizacion
fuera congelada, la salida sera apagada)

P ENd= indicador del final de programa

P HLd= indicador de programa parado

UIT =indicador de pausa del programa

P RUN = indicador de programa en ejecucion
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PET %= programa evento 1

PETZ= programa evento 2

ORBO = indicador de ruptura del sensor o senal de entrada fuera de la
banda disponible

indica falla en la alimentacion

indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. También indica falla en la alimentacion

dF 1 = salida repite el estado de la entrada digital 1

dF2= salida repite el estado de la entrada digital 2

57.bY = indica que el instrumento estéd en stand-by

Para mas detalles, vea la nota del parametro "0 ",

PFAL
OFF =

6.22 - PARAMETRO 04RL - ALARMAS ACTUANDO EN LA SALIDA 4

Disponible: cuando el pardmetro
"AL

Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

+1 = Alarma 1

+2 = Alarma 2

+4 = Alarma 3

+8 = Alarma de loop break

Para mas detalles, vea las notas del pardmetro "0 *RL".

"O4F" estd configurado con el valor

6.23 - PARAMETRO O4RC - ACCION DE LA SALIDA 4 (ouT4)
Disponible: cuando el parametro "D 4"
diferente de “NONE".

Opciones:

dIR = accion directa

REU = acao reversa

dIRR = accién directa con indicacion del LED invertida
REUR = accién reversa con indicacion del LED invertida
Para mas detalles, vea las notas del parametro "0 4RC".

estd configurado con el valor
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6.24 - PARAMETRO [SF - FUNCIONES DE LA SALIDA 5 (OUT5)

Opciones:
NONE =salida no utilizada Con esta configuracién, el estado de la salida

puede ser alterado a partir de la comunicacion serial

HREG = salida de calentamiento

CREG = salida de refrigeracion

L = salida de alarma

TOUT = salida del temporizador

THOF = salida del temporizador (en este modo, cuando la temporizacién
fuera congelada, la salida serd apagada)

P ENd= indicador del final de programa

P HLd= indicador de programa parado

= indicador de pausa del programa

P.RUN = indicador de programa en ejecucion

PET 1= programa evento 1

PET2= programa evento 2

DORBD = indicador de ruptura del sensor o sefial de entrada fuera de la
banda disponible

PFAL = indicador de falla en la alimentacion

bO.PF = indicador de ruptura del sensor o sefial de entrada fuera de la faja
disponible. También indica falla en la alimentacién

dF 1 = salida repite el estado de la entrada digital 1

dFZ= salida repite el estado de la entrada digital 2

57kY = indica que el instrumento esta en stand-by

Para mas detalles, vea la nota del parametro O 1",

6.25 - PARAMETRO 0OSRL - ALARMAS ACTUANDO EN LA SALIDA 5

)
|}

1T
LS

Disponible: cuando el parametro “05F" esta configurado con el valor
“AL”.

Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

+1 = Alarma 1

+2 = Alarma 2

+4 = Alarma 3

+8 = Alarma de loop break

Para mas detalles, vea las notas del parametro “0 1RL".
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6.26 - PARAMETRO 0SRL — ACCION DE LA SALIDA 5 (OUTS5)

Disponible: cuando el parametro “0SF" estd configurado con el valor

diferente de “NONE".
Opciones:

dIR = accion directa

REU = acdo reversa

dIRR= accion directa con indicacion del LED invertida
REUR = accion reversa con indicacion del LED invertida
Para mas detalles, vea las notas del parametro “01RC".

7 —4RL " - CONFIGURACIONES DEL ALARME 1

7.27 - PARAMETRO AL "T - TIPO DE LA ALARMA 1

Opciones:

Cuando una o mas salidas estan configuradas como salida de control.
NONE = Alarma no utilizada

LOAL = Alarma absoluta de minima

HIRb = Alarma absoluta de méaxima

LHAb = Alarma absoluta de ventana

LOdE = Alarma relativa de minima

HIdE = Alarma relativo de maxima

LHdE = Alarma relativa de ventana

Cuando ninguna salida esta configurada como salida de control.
NONE = Alarma no utilizada

LOAL = Alarma absoluta de minima

HIAb = Alarma absoluta de maxima

LHAL = Alarma absoluta de ventana

Nota:

La alarma relativa est referenciada al valor de Set Point de control
(tambin durante la ejecucin de realizacin de una rampla).
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Figura 19

7.28 - PARAMETRO Rh % - FUNCION DE LA ALARMA 1

Fhd

Disponible: cuando AL 17 es diferente de
Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

% = No activo en la alimentacién

& = Alarme con retardo (reajuste manual)

H = Alarma silenciable

8 = Alarma Relativa no accionada durante alteracién del Set Point

Ejemplo: Configurando el pardmetro "Rk 4" con valor igual a 5 (1 + 4), la
alarma 1 serd “no activa en la alimentacion” y “silenciable”..

HNEINE
lul_ll\lE

Manual de Instrucciones - K30 19/54

Nota:

La seleccion, “no activa en la alimentacion”, permite inhibir la
funcién de la alarma en la alimentacion del instrumento o cuando el
instrumento detecta una alteracion de:

Modo manual para modo automatico

Modo Stand-by para modo automatico

La alarma es activada automaticamente cuando el valor medido
alcanza el valor de la alarma mdas o menos la histéresis.

PV A
e //_\ —
: : : >
I=+0| on I off | on | off empe
i=+1 off | on I off
ENERGIZACION

Figura 20

La alarma memorizada (reajuste manual) permanece activa, mismo
que las condiciones que la generaran desaparecieran. El reajuste
de la alarma solo podréa ser hecho por un comando externo (tecla ,
entradas digitales o por la comunicacion serial).

PV A
ALt /_\\_//
/: . R -
i — Tiempo
Ab!=+0| off | on | off emp
Abi=+2| off | . on |
Alarma Alarma
Reset Reset
Figura 21

La alarma silenciable puede ser desactivado aun si las condiciones
que generaran la alarma todavia estan presentes. La desactivacion
solo podra ser hecha por un comando externo (tecla , entradas
digitales o por la comunicacion serial).
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PV A
: - : : >
T - ' ' k.
Abi=+0| off [ on_ | offi empe
Abl=+4| off on off I on |
ALARMA ALARMA
SILENCIADA SILENCIADA
Figura 22

- La alarma relativa no accionada durante alteracion del Set Point
desconsidera las condiciones de alarma en el cambio del Set Point
hasta que el proceso alcance el valor programado.

PV
s A

o1 A s~

mﬂ‘: Dt I : : >
avi=+o| [1 off [l off [on]orr ™
Abi=+8 I on I off off I on | off

Figura 23

- El instrumento no memoriza el estado de la alarma en la EEPROM.
Por este motivo, el estado de la alarma sera perdido cuando se
retire la alimentacion del instrumento.

7.29 - PARAMETRO RL L

- Para alarma de minima y de méxima, este es el limite inferior del
pardmetro ALT.

— Para alarma de ventana, este es el limite inferior de la alarma.

Disponible: cuando "AL 17" es diferente de “NONE”

Faja de ajuste: de -1999 a "RL "H" unidad de ingenieria.
7.30 - PARAMETRO AL *

- Para alarma de minima y de maxima, este es el limite superior del
pardmetro AL1.
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- Para alarma de ventana, este es el limite superior de la alarma.

Disponible: cuando “RL 17" es diferente de "NIONE”

Faja de ajuste: a partir de “AL %L a 9999 unidades de ingenieria.
7.31 - PARAMETRO AL I - VALOR DE LA ALARMA 1
Disponible: cuando “RL 17" es diferente de "NONE”

- AL 1T =L0Ab = Alarma absoluta de minima

-AL 1T =HIAL = Alarma absoluta de maxima

- AL 1T =L0dE = Alarma relativa de minima

- AL 1T =HIdE = Alarma relativa de maximo

Faja de ajuste: De "RL ." até "AL "H" unidades de ingenieria.
7.32 - PARAMETRO HRL ' - HISTERESIS DE LA ALARMA 1

iy AT HN (PN

Disponible: cuando “HL 17" es diferente de “NUN
Faja de ajuste: 1 a 9999 unidades de ingenieria

Nota:

- Elvalor histéresis es la diferencia entre el valor de alarma y el punto
que la alarma sera reiniciada automaticamente.

- Cuando el valor de la alarma mas o menos la histéresis esta fuera
de la faja de valores de entrada, el instrumento no sera capaz de
reiniciar la alarma.

Ejemplo: Faja de entrada 0-1000 (mbar).
- Set Point igual a 900 (mbar)
- Alarma relativa de minima igual a 50 (mbar)
- Histéresis igual a 160 (mbar)
El punto tedrico de reinicio sera 900 - 50 + 160 = 1010 (mbar), mas
este valor esté fuera de la faja de la entrada.
El reajuste puede ser hecho apenas apagando el instrumento,
retirando la condicién que generé la alarma y entonces prendiendo
nuevamente el instrumento.
- Todas las alarmas de ventana usan el mismo valor de histéresis para
los dos puntos de actuacion.
- Cuando la histéresis de una alarma de ventana es mayor que
ventana configurada, el instrumento no serd capaz de apagar la
alarma.
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Ejemplo: Faja de entrada de 0 a 500 (°C).
- Punto de referencia igual a 250 (°C)
- Alarma relativa de ventana
- Limite inferior de la alarma igual a 10 (°C)
- Limite superior de la alarma igual a 10 (°C)
- Histéresis de la alarma igual a 25 (°C)
7.33 - PARAMETRO AL 'd - ALARMA 1 CON RETARDO

Disponible: cuando “RL 17" es diferente de “NONE”

Faja de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: La alarma prendera apenas cuando la condicion de alarme permanezca
por un tiempo mayor que el valor programado en el parametro

‘AL 1d”, mas el reajuste es inmediato.

7.34 — PARAMETRO FRL'0 - HABILITACION DE LA ALARMA 1
DURANTE EL MODO STAND-BY

Disponible: cuando “AL 17" es diferente de "NONE”

Opciones: NO = alarma 1 desactivada durante el modo stand-by

YES = alarma 1 activada durante stand-by

8 — 4ALZ - CONFIGURACIONES DE LA ALARMA 2

8.35- PARAMETRO RALZT - TIPO DE ALARMA 2

Opciones:

Cuando una o mas salidas estan configuradas como salida de control.
NONE = AAlarma no utilizada

LOMAb = Alarma absoluta de minima

HIRb = Alarma absoluta de méaxima

LHRb = Alarme absoluto de ventana

LOdE = Alarma relativa de minima

HIdE = Alarma relativo de maxima

LHdE = Alarma relativa de ventana

Cuando ninguna salida esta configurada como salida de control.
NONE = Alarma no utilizada

LOMAb = Alarma absoluta de minima
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HIAb = Alarma absoluta de méaxima
LHAL = Alarma absoluta de ventana
Nota:
- La alarma relativa esta referenciada al valor de Set Point de control
(también durante la ejecucion de realizacion de una rampla).
- Para mas informaciones consulte las observaciones del parametro

,ﬂL aT

8.36 - PARAMETRO Rbd - FUNCION DE LA ALARMA 2
Disponible: cuando "RL27" es diferente de "NONE”

Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:

1 = No activo en la alimentacion

2 = Alarma con retardo (reajuste manual)

4 = Alarma silenciable

B = Alarma Relativa no accionada durante alteracion del Set Point
Ejemplo: Configurando el pardmetro “Ab2" con valor igual a 5 (1 +4), la
alarma 2 sera “no activa en la alimentacion” y “silencidable”.

Notas:
- Para mas informaciones consulte las observaciones del parametro
A1,
8.37 - PARAMETRO RAL2L

— Para alarma de minima y de méxima, este es el limite inferior del
parametro ALZ.

— Para alarma de ventana, este es el limite inferior de la alarma.

Disponible: cuando "RL27" es diferente de "NONE”

Faja de ajuste: de -1999 a "RLZH" unidades de ingenieria.

8.38 - PARAMETRO RL_cH

- Para alarmas de minima y de maxima, es el limite superior del pardmetro
=

— Para alarma de ventana, este es el limite inferior de la alarma.

Disponible: cuando "RL27" es diferente de "NONE”

Faja de ajuste: a partir de "RL2L" a 9999 unidades de ingenieria.
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8.39 - PARAMETRO RLZ - VALOR DE LA ALARMA 2

Disponible: cuando
-ALZT =LDORAb = Alarma absoluta de minima

i
- ALZT =HIAb = Alarma absoluta de maxima
-AL2T =L0OdE = Alarma relativa de minima
-AL2T =HIdE = Alarma relativa de maxima

) o

Faja de ajuste: De "HL2L" até "RL2H” unidades de ingenieria

8.40 - PARAMETRO HRLZ - HISTERESIS DE LA ALARMA 2

Disponible: cuando "RL27" es diferente de "NONE”

Faja de ajuste: 1 a 9999 unidades de ingenieria

Nota:

- Para mas informaciones consulte las observaciones del parametro
“HAL 17,

8.41 - PARAMETRO RLZd - ALARMA 2 CON RETARDO

Disponible: cuando “ALZ7" es diferente de "NDONE”

Faja de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: La alarma prendera apenas cuando la condicion de alarma permanezca

por un tiempo mayor que el valor programado en el parametro “RL2d”, mas el
reajuste es inmediato.

8.42 - PARAMETRO RLZ20 - HABILITACION DE LA ALARMA 2

DURANTE EL MODO STAND-BY

Disponible: cuando “RLE27" es diferente de “NONE”

Opciones: NO = alarma 2 desactivado durante el modo stand-by
YES = alarma 2 activada durante stand-by

9 — 4AL 3 - CONFIGURACIONES DE LA ALARMA 3

9.43 - PARAMETRO RL3T - TIPO DO Alarma 3

Opciones:

Cuando una o més salidas estan configuradas como salida de control.
NONE = Alarma no utilizada

LORb = Alarma absoluta de minima
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HIAb = Alarma absoluta de maxima

LHAL = Alarma absoluta de ventana

LOdE = Alarma relativa de minima

HIdE = Alarma relativo de maxima

LHdE = Alarma relativa de ventana

Cuando ninguna salida esta configurada como salida de control.
NONE = Alarma no utilizada

LORb = Alarma absoluta de minima

HIAb = Alarma absoluta de maxima

LHAL = Alarma absoluta de ventana

Nota:

- La alarma relativa esta referenciada al valor de Set Point de control
(también durante la ejecucién de realizacion de una rampla).

- Para mas informaciones consulte las observaciones del parametro
AT

9.44 - PARAMETRO Ab3 - FUNCION DE LA ALARMA 3

Disponible: cuando "RL37" es diferente de “NONE”
Faja de ajuste: 0 a 15 con la siguiente regla:
1 = No activo en la alimentacion
2 = Alarma con retardo (reajuste manual)
4 = Alarma silenciable
B = Alarma Relativa no accionada durante alteracion del Set Point.

Exemplo: Configurando el pardmetro “Rb3” con valor igual a 5 (1 + 4), la

alarma 3 serd “no activa en la alimentacion” y “silenciable”.

Nota:

- Para mas informaciones consulte las observaciones del parémetro “Rb 1.

9.45 - PARAMETRO RL3L

- Para alarma de minima y de maxima, este es el limite inferior del
pardmetro AL3.

— Para alarma de ventana, este es el limite inferior de la alarma.

Disponible: cuando "RL37" es diferente de “nonE”

Faja de ajuste: de -1999 a “RL3H" unidades de ingenieria.
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9.46 - PARAMETRO RL3H

Para alarmas de minima y de maxima, es el limite superior del pardmetro
3.

Para alarma de ventana, este es el limite superior de la alarma.

Disponible: cuando “RL37" es diferente de "NONE”

(AN
Faja de ajuste: a partir de "HL3L" a 9999 unidades de ingenieria.

9.47 - PARAMETRO RL3 - VALOR DE LA ALARMA 3

Disponible: cuando

-AL3T =L0ORb = Alarma absoluta de minima
-AL3T =HIRb = Alarma absoluta de maxima
- AL3T =LDOdE= Alarma relativa de minima

- AL3T =HIdE = Alarma relativa de méaxima

) o up)

Faja de ajuste: De “RL3L" até "RL3H" unidades de ingenieria.

9.48 - PARAMETRO HRL3 - HISTERESIS DE LA ALARMA 3

Y e TeeZ)
L

Disponible: cuando "RL37" es diferente de
Faja de ajuste: 1 a 9999 unidades de ingenieria

Nota:

- Para mas informaciones consulte las observaciones del parametro

“HAL 17,

9.49 - PARAMETRO RL3d - ALARMA 3 CON RETARDO

Disponible: cuando "RL37" es diferente de NONE”

Faja de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos
Nota: La alarma prenderd apenas cuando la condicién de alarma
permanezca por un tiempo mayor que el valor programado en el
parametro”RL3d”, pero el reajuste es inmediato.

9.50 - PARAMETRO RL30 - HABILITACION DE LA ALARMA 3

DURANTE EL MODO STAND-BY
Disponible: cuando “RL37" es diferente de “NONE”
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10 - HLbH - CONFIGURACIONES DE LA ALARMA DE
LOOP BREAK

La alarma de loop break (LBA) funciona de la siguiente forma:

Cuando se aplica 100% de la potencia en un proceso, después de un
tiempo, que depende de la inercia del proceso, la variable aumenta (l6gica
de calentamiento) o dsiminuye (I6gica de refrigeracion).

Ejemplo: si fuera aplicado 100% da poténcia no controle de temperatura de
um forno, a temperatura deve subir, caso contrario, um dos componentes
do circuito estd com defeito (resisténcia, sensor, fonte de alimentacao,
fusiveis, etc..)

El mismo raciocinio se aplica para aplicacion da potencia minima. En nuestro
ejemplo, cuando se aplica la potencia minima en el horno, la temperatura
debe caer, en caso contrario, la llave estatica (SSR) puede estar en corto-
circuito o la valvula esta bloqueada, etc..

La fungao LBA es automéaticamente activada cuando el PID exige la potencia
méaxima o minima.

Cuando la respuesta del sistema es asi lenta que el limite configurado, el
instrumento genera una alarma.

Nota:

- Cuando el instrumento esta en el modo manual, la funcién LBA esta
desactivada.

- Mientras la alarma LBA esta prendiendo el instrumento realiza el
control estandar. Si la respuesta del proceso retorna para el limite
configurado, el instrumento reajusta automaticamente la alarme
LBA.

- Esta funcion solo esta disponible cuando el control fuera configurado

con la légica PID (CONT =PId).

10.51 - PARAMETRO L _bR7T - TIEMPO DE LA FUNCION LbR

Disponible:cuando el parametro "CONT” estd programado como “PId".
Faja de ajuste:0FF (LBA no utilizada) o 1 a 9999 segundos.
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10.52 - PARAMETRO LGS - DIFERENCIA DE LA MEDIDA UTILIZADA
POR LA ALARMA LBA CUANDO LA FUNCION DE SOFT-START ESTA
ACTIVA

"

Disponible:cuando el pardmetro “LbRT" estd programado con un valor
diferente de "BFF".

Faixa: OFF (a funcion LbR ¢ inhibida durante el soft-start) ou 1 a 9999
unidades de ingenieria.

10.53 - PARAMETRO LGRS — DIFERENCIA DE LA MEDIDA UTILIZADA
POR LA ALARMA LBA (LOOP BREAK ALARM STEP)

"y

Disponible:cuando el pardmetro “LbRT" estd programado con un valor
diferente de “OFF".
Faixa: 1 a 9999 unidades de ingenieria.

10.54 - PARAMETRO L _b[R - CONDICION PARA HABILITACION DE
LA ALARMA bR

Disponible:cuando el pardmetro “LbRT” est4d programado con un valor
diferente de "OFF".

Opciones:

UP = Habilitado solamente cuando el control PID exige potencia maxima.
N = Habilitado solamente cuando el control PID exige potencia minima.
bOTH = Habilitado en los dos casos (cuando el control PID exige potencia

maxima o minima).
Ejemplo de aplicacion de la alarma LbR:
LBRT (tiempo LbA) = 120 segundos
LbRS (diferencia LbR) = 5 °C
La maquina fue proyectada para alcanzar 200 °C en 20 minutos (10 °C/
min).
Cuando el control PID exige 100% de potencia, el instrumento activara la
totalizacion de tiempo. Si durante la totalizacién, la temperatura aumentd
5 °C, el instrumento reinicia la cuenta de tiempo. En caso contrario, si la
temperatura no alcanzé la variacion configurada (5 °C en 2 minutos) el
instrumento genera una alarma.
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11 - YREDG - CONFIGURACIONES DEL CONTROL

El grupo de parametros “REG" estara disponible solamente cuando por lo
menos una salida es configurada como control (HREG ou CRED).

11.55 - PARAMETRO CONT - TIPO DE CONTROL

Disponible: Cuando por lo menos una salida esta configurada como
control (HREG ou CRER).

Opciones:

Para dos acciones de control (HREL e LRED).

PId = control PID para calentamiento y refrigeracion

NR = control ON/OFF con zona neutra para calentamiento y refrigeracion

PV A

N
s N\ £ Jwse

/. Na— [ Inst:
/ . N
tiempo=

OUT HrE6 ] : i i
(calentamien{-c\)U on off off I on I
[on | off

Figura 24

OUT c.rEl
(refrigeracignr) ¢ off

Cuando fuera configurada una accién de control (HREL ou CRER).
PId = control PID para calentamiento o refrigeracién
ONFR= control ON/OFF con histéresis asimétrica

NFS = control ON/OFF con histéresis simétrica
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Nota:

- Control ON/OFF con histéresis asimétrica
- Apaga salida cuando PV = SP
- Prende salida cuando PV = (SP - histéresis)
Control ON/OFF con histéresis simétrica

- Apaga salida cuando PV = (SP - histéresis)

- Prende salida cuando PV = (SP - histéresis)

11.56 - AUT0 — SELECCION DEL AUTO-TUNE

Este instrumento posee dos tipos de auto-tune:
1) auto-tune oscilante
2) auto-tune rapido
1) O auto-tune oscilante es el mas usual, pues:
- Es mas preciso.
- Puede ser accionado aun si el valor medido estd préximo del Set
Point.
- Puede ser utilizado aun si el Set Point estd proximo de la temperatura
ambiente.
2) O auto-tune rapido ¢ recomendado cuando:
- O processo é muito lento, e é necessario deixa-lo operando em um
curto espaco de tempo.
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- Cuando grandes oscilaciones no son aceptables.
- Enmaquinas con varias zonas, donde el auto-tune rapido reduce el error
de célculo resultante de los efectos de otra zona..
Nota: auto-tune rapido se inicia solamente cuando el valor medido
(PV) es inferior a ("> SP).
Disponible:cuando el parametro “CON
Faja de ajuste: de -4 a 4

Tu

_ upvdu
= o

11.57 - PARAMETRO RUTR — ACTIVACION MANUAL DEL AUTO-TUNE
=PId

no ejecuta auto-tune manual ON =

Disponible:cuando el parametro "CONT”
Opciones: OFF =
manual

ejecuta auto-tune

11.58 - PARAMETRO SELF — HABILITACION DEL SELF-TUNE

El selftune es un algoritmo adaptativo capaz de optimizar continuamente
el valor del parametro PID.
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Este algoritmo fue destinado especificamente para todos los procesos
sujetos a grandes variaciones de carga capaz de alterar respuesta del
proceso.

Disponible:cuando el pardmetro “CONT" = “PId”
Opciones: OFF = no ejecuta el self-tune

ON = ejecuta el self-tune

11.59 - PARAMETRO HSET - HISTERESIS DEL CONTROL ON/OFF

(T

Disponible: cuando el parametro “LONT" es diferente de “PId".

Faja de ajuste: 0-9999 unidades de ingenieria.

11.60 - PARAMETRO [PdT - TIEMPO PARA PROTECCION DE

COMPRESOR

Disponible: cuando el parametro “CONT” = NR”

Faja de ajuste: OFF = proteccion deshabilitada
- De 129999 segundos.

11.61 - PARAMETRO Ph - BANDA PROPORCIONAL
="PId" e "SELF" = "NO"
Faja de ajuste: 1 a 9999 unidades de ingenieria.

Nota: La funcion auto-tune calcula automaticamente este valor

WP

Disponible:cuando el pardmetro “LONT

11.62 - PARAMETRO INT — TIEMPO DE INTEGRAL

Disponible: cuando el pardmetro “CONT” = “PId" e "SELF" = "NO”

Faja de ajuste:
- OFF = Accién Integral excluida
-de 1 a 9999 segundos
- Inf = Accién Integral excluida
Nota: La funcion auto-tune calcula automaticamente este valor
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11.63 - PARAMETRO dER — TIEMPO DE DERIVADA

Disponible:cuando el parametro “LONT” = “PId"” e "GELF" = “NO”
Faja de ajuste:

- OFF - Accion derivada excluida

-de 1 a 9999 segundos

Nota: La funcion auto-tune calcula automaticamente este valor.
11.64 - PARAMETRO Fuoc - CONTROL POR LOGICA FUZZY

Este pardmetro reduce la sobre-sefal (overshoot) normalmente presente
en la alimentacion del instrumento o después un cambio Set Point y estara
activo apenas en estos dos casos.

Al definir un valor entre 0,00 y 1,00 es posible amenizar la accién del
instrumento durante aproximacion al Set Point.

PV A

SP

g
tempo
Figura 26
Para desactivar esta funcion configure el parametro “FUOC" = 1.
Disponible: cuando el paréametro "CONT” = "PId" y "SELF" = "NO”

Faja de ajuste: de 0 a 2.00.
Nota: E/ auto-tune rapido calcula el parémetro “~U0C " de modo que
la oscilacién sea igual a 0.5..

11.65 - PARAMETRO HRALT
CALENTAMIENTO (HREG)
Este parametro define el tiempo de ciclo minimo, de la salida de calentamiento,

de acuerdo con el tipo de actuador utilizado. Permite prolongar la vida util del
actuador.

- ACTUADOR DE LA SALIDA DE
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Disponible: cuando una salida estuviera configurada como calentamiento

(HRED), "CONT” = "PId" e "SELF" = "ND”

Opciones:

55R = Comando de relé de estado solido

RELY = Relé o contador

LOU = Actuadores lentos (por ejemplo quemadores)
Nota: definicion:

SSR = sin limite para aplicacién del célculo de auto-tune y el parémetro
“TCRH" es pre-definido con 1 segundo.

RELY = E/ tiempo de ciclo de la salida de calentamiento, parémetro
“TCRH", es pre-definido con 20 sequndos.

SLOU = £l tiempo de ciclo de la salida de calentamiento, parametro “TCRH”,
es pre-definido con 40 segundos

11.66 - PARAMETRO TCRH - TIEMPO DE CICLO DE LA SALIDA DE
CALENTAMIENTO
Disponible: cuando una salida control esta configurada como calentamiento
(HRED), "CONT” = "PId" e "SELF" = "NO”
Faja de ajuste:

cuando HRACT = SSr: de1.0 a 130.0 segundos.

Cuando HRCT = rELY: de 20.0 a 130.0 segundos

Cuando HRCT = Slou: de 40.0 a 130.0 segundos

11.67 - PARAMETRO PRRT - RELACION DE POTENCIA ENTRE LA
LOGICA DE CALENTAMIENTO Y LA LOGICA DE REFRIGERACION

El instrumento utiliza los mismos valores de los pardmetros PID establecidos
para la l6gica de calentamiento y refrigeracion, pero las eficiencias de las
dos l6gicas son ligeramente diferentes.

Este parametro permite definir la relacion entre la eficiencia del sistema de
calentamiento y de la eficiencia de refrigeracion.

Un ejemplo nos ajudara a explicar la idea.
Considere un ciclo de una extrusora de plastico.

La temperatura de trabajo es 250 °C.
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Si fuera necesario elevar la temperatura de 250 para 270 C (diferencia de
20 °C), utilizando 100% de la potencia de calentamiento (resistencia), usted
tendra que aguardar 60 segundos.
Al contrario, si fuera necesario disminuir la temperatura de 250 para
230 °C (diferencia 20 °C), utilizando 100% de potencia de refrigeracion
(ventiladores), usted precisara de apenas 20 segundos.
En nuestro ejemplo, la razén igual a 60/20 = 3 (PrAt = 3) nos muestra que
la eficiencia del sistema de refrigeracién es 3 veces mayor que la eficiencia
del sistema de calentamiento.
Disponible: Cuando dos salidas son configuradas como control de
calentamiento y refrigeracion (HREG e CRER), "CONT” = "PId" y "SELF”
= "ND"
Faja de ajuste: de 0.01 a 99.99

Nota: La funcién auto-tune calcula automaticamente este valor.

11.68 - PARAMETRO [RL™
REFRIGERACION (CREG)
Disponible: Cuando una salida de control estd configurada para
refrigeracion (C.RER), "CONT” = "PId", y "SELF" = “NO”

Opciones:

55R = Comando de relé de estado solido.

RELY = Relé o contador

SLOY = Actuadores lentos (por ejemplo, compresores)

Nota: Para mas informaciones consulte las notas del parametro
“HRCT”.

- ACTUADOR DE LA SALIDA DE

11.69 - PARAMETRO “CRLC - TIEMPO DE CICLO DE LA SALIDA DE
REFRIGERACION.

Disponible: Cuando una salida de control estd configurada como
refrigeracion (C.RER), "CONT” = “PId", y "SELF" = "NO"
Faja de ajuste:

cuando HRCT =55R de 1.0 a 130.0 segundos.

cuando HRCT = RELY: de 20.0 a 130.0 segundos

cuando HRCT =5L0Y: de 40.0 a 130.0 segundos
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11.70 - PARAMETRO RS - REAJUSTE MANUAL
Permite reducir el "undershoot” cuando ocurra una partida con la
maquina caliente.

Cuando el proceso esta en régimen, el instrumento opera con una potencia
estable en la salida (por ejemplo: 30%).

Si ocurre una pequena falla en la alimentacion, el proceso reinicia con el
valor da variable cerca del valor del Set Point, mientras el instrumento inicia
con la integral igual a cero.

Definir un reajuste manual igual a la potencia promedio de la salida (en
nuestro ejemplo, 30%), el instrumento iniciara con la potencia igual
al promedio (en vez de cero) y el “undershoot” serd& mucho menor
(tedricamente igual a cero).

Disponible: cuando "CONT” = “PId", y "SELF" = "ND”
Faja de ajuste: de -100,0 a 100,0 %

11.71 -ROHL — POTENCIA MINIMA PARA SALIDA DE CALENTAMIENTO

Disponible: cuando una salida es configurada como control de
calentamiento
(HREDR) y el pardmetro "LONT" = "PId".

Faja de ajuste: de 0 a ROHH %

11.72-ROHH - POTENCIA MAXIMA PARA SALIDA DE CALENTAMIENTO

Disponible cuando una salida es configurada como control de calentamiento
(HREG) y el parametro "CONT” = "PId".

Faja de ajuste: de ROHL a 100 %

11.73 -ROCL - POTENCIA MINIMA PARA SALIDA DE REFRIGERACION

Disponible cuando una salida es configurada como control de refrigeracion
(CREG) y el pardmetro "CONT” = "PId".

Faja de ajuste: ded aROCH %
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11.74 -ROCH - POTENCIA MAXIMA PARA SALIDA DE REFRIGERACION

Disponible cuando una salida es configurada como control de refrigeracion
(CREG) y el parédmetro "CONT" = "PId".

Faja de ajuste: de ROC.L a 100 %

11.75 - OPSH - MAXIMA VELOCIDAD DE SUBIDA EN LA SALIDA DE
CALENTAMIENTO

Disponible cuando una salida es configurada como control de calentamiento
Jre——

(HRED) y el pardmetro "CONT" = “PId.
Faja de ajuste: de 1 a 50 %/s + INF = etapa de transferencia

11.76 - OPSC - MAXIMA VELOCIDAD DE SUBIDA EN LA SALIDA DE
REFRIGERACION

Disponible cuando una salida es configurada como control de refrigeracion
(CREG) y el pardmetro "CONT" = "PId".

Faja de ajuste: de 1 a 50 %/s + INF = etapa de transferencia

Notas generales sobre la funcion split range (divisor de faja):
Esta funcion es utilizada en el caso de control PID de accién doble,
siendo til para retardar o anticipar la intervencion de los actuadores
comandados por el instrumento.
Es posible optimizar la intervencién de los 2 actuadores, haciendo
que ambos actuen sin sobreponer, o que se sobrepongan de modo a
obtener una mezcla de las dos acciones de los actuadores.
En la préctica se trata de ajustar 2 offset de potencia (uno para accion
directa y otro para reversa) que establecen el inicio de la intervencion
de los actuadores comandados por las salidas.
Cuando se desea anticipar la intervencién de la accién reversa (HRED)
y retardar la accién directa (CREDG), deberédn ser ajustados valores
positivos y después se ejecuta el programa (rampla/patamar).
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Inversamente, cuando se desea prolongar la intervencion de la accién
reversa (H.REDG) y anticipar la accion directa (C.REG) deberan ser ajustados
valores negativos al paréametro THRH y positivos al parametro THRL. De
este modo aumentard la zona en la cual las dos salidas actuardn (vea
figura 28).

PV
3o
T
100% | tiempo
i€ | thiz ://////’f/@/
(calentamiento) o 7/%

;

3 A

La funcién de SPLIT RANGE sera deshabilitada ajustando los respectivos
parametros = 0.

Figura 28

PV

v ie
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tiempo

100%
HeE
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OBS: Para mejor comprension, en los gréficos de los ejemplos arriba fue
considerado un control proporcional (dER e Int = OFF) con doble accién
(FRAT =12 eR5 =08

A

y4d
(refrigeracion)

Figura 29
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11.77 - THRH — LIMITE DE POTENCIA QUE LA SALIDA DE CONTROL DE
CALENTAMIENTO COMIENZA A OPERAR

Disponible cuando dos salidas son configuradas como control (HREG e
CREG) y el parametro "CONT” = "PId".

Faja de ajuste: de -50 a +50 %

11.78 THRLC - LIMITE DE POTENCIA QUE LA SALIDA DE CONTROL DE
REFRIGERACION COMIENZA A OPERAR

Disponible cuando dos salidas son configuradas como control (HREG e
CREG) y el pardmetro "EONT” = "PId".

Faja de ajuste: de -50 a +50 %

11.79 - PARAMETRO 0Od - RETARDO EN LA ALIMENTACION

Disponible: Cuando una salida fuera configurada para control.
Faja de ajuste: OFF: Funcion no utilizada

De 0.01 a 99.59 hh.mm

Nota:

- Este parémetro define el tiempo que el instrumento permanece
en el modo stand-by (después de la energizacién) antes de iniciar
cualquier otra funcién (control, alarmas, programa, etc).

- Cuando es configurado un programa (rampla/patamar) con inicio
en la energizacién del instrumento, con la funcién “Bd” activa, el
instrumento primero ejecuta la funcion “Od” y después ejecuta el
programa (rampla/patamar).

- Cuando la funcién “Od” esté activa y el auto-tune es configurado
con inicio automatico en la energizacién del instrumento, la funcién
“od” sera cancelada y el auto-tune iniciard inmediatamente.

11.80 — PARAMETRO 57F - POTENCIA MAXIMA DE LA SALIDA
UTILIZADA DURANTE EL SOFT-START

Disponible: Cuando una salida esta configurada para control y "CONT”
="PId".

Faja de ajuste: de -100 a 100 %

Nota:
- Cuando el parametro "5~ P tiene un valor positivo, la potencia seré
aplicada solamente en la salida de calentamiento.
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- Cuando el parédmetro "57P" tiene valor negativo, la potencia serd
aplicada solamente en la salida de refrigeracion.

- Cuando es configurado un programa (rampla/patamar) con inicio
en la energizacién del instrumento, con la funcién soft-start activa,
el instrumento realiza las dos funciones simultaneamente. En otras
palabras, el programa realizara la primera rampla. Si la potencia
calculada por el PID es menor que lo configurado, el instrumento
provee la potencia solicitada. Cuando el PID calcula una potencia
mayor que el limite configurado, el instrumento proveera el valor
limite.

- La funcién auto-tune inhibe la funcién de soft-start.

11.81 - PARAMETRO S57 - TIEMPO DEL SOFT START

Disponible: Cuando una salida esta configurada para control y “C
"PId".

Faja de ajuste: - OFF: Funcion no utilizada

- de 0.01 a 7.59 hh.mm

- INF: limitacion siempre activa

FnT o
i =

11.82 - PARAMETRO 5S57H - VALOR DE LA VARIABLE QUE
DESHABILITA LA FUNCION DE SOFT-START

Disponible: Cuando una salida estd configurada para control y
="PId".

Faja de ajuste: OFF (funcién no utilizada) e de -1.999 a 9.999 unidades
de ingenieria

Nota:

- Cuando el limite de la potencia es positivo, (o sea, el limite de le
potencia es aplicado en el control de calentamiento) la funcion de
soft-start sera desactivada cuando la variable medida es mayor o
igual al valor configurado.

- Cuando el limite de la potencia es negativo, (o sea, el limite de
potencia es aplicado en el control de refrigeracion) la funcién de
softstart seré desactivada cuando la variable medida es menor o
igual al valor configurado.

1 T

N
[ SN L
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12 - 4Y5F — CONFIGURACIONES DEL SET POINT

El grupo 5P esté disponible solamente cuando una salida es configurada
para control (HREL ou CRER).

12.83 - PARAMETRO NSP - NUMERO DE SET POINT

Disponible: Cuando una salida esta configurada para control.
Faja de ajuste: 1a 4
Nota:

Cuando el valor de este parametro fuera alterado, el instrumento
funcionara del siguiente modo:

- El parametro "sPRT ” serd grabado con el valor “5P 4",

- El instrumento verifica si todos los Set Point utilizados estan dentro de
los limites configurados en los parametros “aPLL " y SPHL .

Si un valor de Set Point estuviera fuera de los limites configurados, el
instrumento graba este Set Point con el valor (maximo o minimo)
aceptable.

12.84 - PARAMETRO SPLL - LIMITE MINIMO DEL SET POINT

Disponible: Cuando una salida esta configurada para control
Faja de ajuste: de -1.999 a 5PHL unidades de ingenieria
Nota:

- Cuando el valor del parametro “SPLL” es alterado, el instrumento
verifica todos los Set Point (parémetros SP1, SP2, SP3 y SP4) y todos
los Set Point del programa (parametros Pr.S1, Pr.S2, Pr.S3 e Pr.54).
Si un Set Point esta abajo del valor minimo configurado en el
parédmetro “SPLL", el instrumento graba el Set Point con el valor del
parametro “SPLL"

- La alteraciéon del pardmetro
alteraciones automaticas:

- Cuando “SP.rt” = “SP”, el Set Point remoto sera grabado con el
mismo valor del Set Point activo.

- Cuando “SPrt” = “trin”, el Set Point remoto sera grabado con el
valor cero.

- Cuando “SP.rt” = PErc” el Set Point remoto seré grabado con el valor
cero

“SPLL” produce las siguientes
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12.85 - PARAMETRO SPHL - LIMITE MAXIMO DEL SET POINT
Disponible: Cuando una salida esta configurada para control.
Faja de ajuste: de "SPLL" a 9999 unidades de ingenieria

Nota: Para més detalles vea la nota del parametro “aPLL”.
12.86 - PARAMETRO SP 1 — SET POINT 1

Disponible: Cuando una salida esta configurada para control.

Faja de ajuste: de SPLL a SPHL unidades de ingenieria

12.87 - PARAMETRO 5P 2 - SET POINT 2
Disponible: Cuando una salida esta configurada para control y "NSP” = 2.
Faja de ajuste: de 5PLL a SPHL unidades de ingenieria
12.88 - PARAMETRO 5P 3 - SET POINT 3
Disponible: Cuando una salida esta configurada para control y “NSP” = 3.
Faja de ajuste: de SPLL a SPHL unidades de ingenieria
12.89 - PARAMETRO 5P Y — SET POINT 4
Disponible: Cuando una salida esta configurada para control y NSP” = 4.
Faja de ajuste: de SPLL a SPHL unidades de ingenieria
12.90 - PARAMETRO SPRT - SELECCION DEL SET POINT ACTIVO
Disponible: Cuando una salida esta configurada para control.
Faja de ajuste: de "5P 1" a "NGP”
Nota:
- La alteracion del parametro “SPAt” produce las siguientes
alteraciones automaéticas:
- Cuando “SP.rt” = “SP”, el Set Point remoto sera grabado con el
mismo valor del Set Point activo.
- Cuando “SP.rt” = “trin”, el Set Point remoto sera grabado con el
valor cero.
- Cuando “SP.rt” = “PErc” el Set Point remoto sera grabado con el
valor cero.

12.91 - PARAMETRO SPRT - TIPOS DE SET POINT REMOTO

Estos instrumentos pueden comunicarse entre si, utilizando la interfaz serial
RS485 sin la utilizacién de una computadora.

Un instrumento puede ser definido como un maestro, mientras los otros
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son definidos como esclavos. La unidad maestro puede enviar su Set Point
activo a las unidades esclavas.

De esta forma, por ejemplo, es posible alterar simultdneamente el Set Point
de 20 instrumentos, alterando solamente el Set Point de la unidad maestro.

El parametro "SP.RT" define la forma como las unidades esclavas utilizaran
el valor enviado por la comunicacion serial.

El pardametro "TRSP" (Seleccién del valor a ser retransmitido (Maestro)
permite definir el valor enviado por la unidad Maestro.

Disponible: Cuando el instrumento posee comunicacion serial y por lo
menos una salida est4 configurada para control.

Opciones:

RSP = El valor enviado por la comunicacién serial es utilizada como
Set Point remoto.

TRIN = El valor enviado por la comunicacion serial serd sumado al Set
Point local definido por el parametro “SPAt” y la suma sera el
Set Point activo.

PERC = El valor enviado por la comunicacion serial sera considerado
como un porcentaje del rango de entrada y este valor
calculado sera utilizado como Set Point activo.

Nota:

- alteracion del parédmetro “SPrt” produce las siguientes alteraciones
automaticas:

- Cuando “SP.rt” = “SP”, el Set Point remoto sera grabado con el
mismo valor del Set Point activo.

- Cuando “SP.rt” = “trin”, el Set Point remoto sera grabado con el
valor cero.

- Cuando “SP.rt” = “PErc” el Set Point remoto sera grabado con el
valor cero.
Ejemplo

Horno con 6 zonas de calentamiento.

La unidad maestro envia su Set Point a 5 zonas (esclavas). Las zonas
esclavas utilizan los datos con el aumento del valor del Set Point
(parémetro “trin”).

La primera zona es la zona maestro, y utiliza un Set Point igual a 210 °C.
La sequnda zona tiene el Set Point local igual a - 45 °C.
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La tercera zona tiene el Set Point local igual a - 45 °C.

La cuarta zona tiene el Set Point local igual a - 30 °C.

La quinta zona tiene el Set Point local igual a + 40 °C.

La sexta zona tiene el Set Point local igual a + 50 °C.
De esta forma, el perfil térmico resultante es el siguiente:

- maestro SP =210 °C

- sequnda zona SP = 210 - 45 = 165 °C

- tercera zona SP =210 - 45 =165 °C

- cuarta zona SP =210 - 30 = 180 °C

- quinta zona SP = 210 + 40 = 250 °C

- sexta zona SP =210 + 50 = 260 °C
Si el Set Point de la unidad maestro fuera alterado, el Set Point de
todas las unidades esclavas seran alteradas en la misma proporcion

12.92 - PARAMETRO SPLR - SELECCION DEL SET POINT LOCAL O

REMOTO

Disponible: Cuando por lo menos una salida esta configurada para control
Opciones:

LOC = Set Point local seleccionado por el pardmetro “SPRT”

REN = Set Point remoto (recibido de la comunicacién serial)

12.93 - PARAMETRO SPLU - VELOCIDAD DE LA RAMPLA DE SUBIDA
CUANDO OCURRA INCREMENTO DEL SET POINT

Disponible: Cuando por lo menos una salida esta configurada para control

Faja de ajuste: 0.01 99.99 unidades por minuto INF =rampla deshabilitada

12.94 - PARAMETRO SP.d - VELOCIDAD DE LA RAMPLA DE BAJADA
CUANDO OCURRA DISMINUCION DEL SET POINT

Disponible: Cuando por lo menos una salida esta configurada para control
Faja de ajuste: 0.01 99.99 unidades por minuto
INF = rampla deshabilitada

Nota geral sobre o Set Point remoto: cuando fuera configurado el Set
TR

Point remoto con accién “TRIN”, la faja del Set Point local seré de SPLL +
RSP a SPHL - RSP
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13 -47IN — CONFIGURACIONES DEL TEMPORIZADOR
Estan disponibles cinco tipos de funcionamiento para el temporizador:
Ciclo con 1 periodo: retardo en el accionamiento del relé con tiempo de
“fin de ciclo”.

Start____ | trtd tree ,
ouT OFF ON |orr  foue

Configurando el parametro "R.72 = INF, la salida del temporizador
permanece prendida hasta recibir un comando de reajuste.

Start ____| Erkl trkld = inF
ouT OFF ON OFF Figura 31
Reset L
Retardo en la energizacion con tiempo de retardo y un tiempo de “fin
de ciclo”.
Start ____| Ert! [ |
ouT OFF [ ON_JOFF Figura 32
Energizacion
Pulso
Start [
out Qi OFF Figura 33
Reset L
Ciclico (con relé de salida iniciando apagado)
Start bkl po B8 e 8 Lo
ouT off[ on |off[ on |offfon] Figura 34
Reset |_L

Nvtamusdl de KBGO




Ciclico (con relé de salida iniciando prendido)

Start b7y o BrEL o BE ko

ouT on| off [on] off [on] off

Reset |_L

Figura 35

Nota:

- El instrumento puede recibir comando de inicio, hold (congela la
temporizacion) y reajusta a través de la tecla , entrada digital y/o
por la comunicacién serial.

- Un comando hold pausa la temporizacion

13.95 - PARAMETRO "RF - MODO DE FUNCIONAMIENTO DEL

TEMPORIZADOR

Opciones:

NONE = Temporizador no utilizado

T.dR= Ciclo con 1 periodo e inicio a través del comando start

1.UP.d= Retardo en la energizacion

T.dd = Pulso (con inicio a través del comando start)

IPL = Ciclico con relé de salida iniciando apagado (inicio a través del
comando start)

ILP = Ciclico com con relé de salida iniciando prendido (inicio a través
del comando start)

13.96 - PARAMETRO "RI — ESCALA DEL TEMPORIZADOR

Disponible: cuando el parametro “TRF" es diferente de “NONE”
Opciones:

HHNN = horas y minutos

NN.SS = minutos y segundos

555.d = segundos y décimo de segundo

Nota: cuando el temporizador esta funcionando, usted puede ver el
valor de este pardmetro, pero no puede alterarlo.

13.97 - PARAMETRO "R7 1 - TIEMPO 1
Disponible:cuando el parametro “TR.F" es diferente de “NONE”
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Opciones: - Cuando TRY =HHNN de 00.01 a 99.59
-Cuando TRU =NN5S5 de 00.01 a 99.59
-Cuando TRU =555d de 000.1 a 995.9

13.98 - PARAMETRO "R.’2 - TIEMPO 2

Disponible: cuando el parametro “TRF" es diferente de “NONE”
Opciones: - cuando TRU =HHNN de 00.01 a 99.59
- Cuando TRY =NNSS de 00.01 a 99.59
- Cuando TRYU =555d de 000.1a995.9
Nota: Configurando el parémetro “TR.72” = “INF”, el segundo tiempo
puede ser interrumpido solamente por un comando de reajuste

uT|
Al

13.99 - PARAMETRO "RST - SITUACION DEL TEMPORIZADOR
Opciones:
RUN = temporizacién en curso
HOLd = temporizacion parada
RES = temporizacion reiniciada
Nota: Este parametro permite gerenciar el temporizador

14 - YPRGL —CONFIGURACAO DA FUNCAO RAMPA/
PATAMAR

Este instrumento puede ejecutar una secuencia de Set Point, compuesto de
4 grupos de 2 segmentos (total de 8 segmentos).

El primer segmento es una rampla (usado para alcanzar el Set Point
deseado), el segundo segmento es un patamar (en el Set Point deseado).
Cuando un comando de inicio (RUN) es recibido, el instrumento compara
el Set Point activo al valor medido y comienza a ejecutar la primera rampla.
Cada patamar es equipado con una faja de espera capaz de suspender
la totalidad de tiempo cuando el valor medido sale de la faja definida
(patamar garantizado).

Ademas, para cada segmento es posible definir el estado de dos eventos.
Un evento puede controlar una salida y realizar un comando durante uno o
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mas segmentos de un programa especifico.

Algunos parametros adicionales permiten definir la escala de tiempo, el
inicio (run) automatico condicionado y el funcionamiento del instrumento
al término del programa.
Nota:
1) Todos los pasos pueden ser modificados durante la ejecucion del
programa.
2) Durante la ejecucion de un programa (rampla/patamar), el
instrumento almacena el segmento en ejecucion y, en intervalos de
30 minutos, también almacena el tiempo del patamar ya totalizado.
Si durante la ejecucion del programa (rampla/patamar) ocurrié una falta
de energia, en la préxima energizacion es posible retomar a la ejecucion
del programa (rampla/patamar) del segmento que estaba siendo
ejecutado en el momento que ocurrid la falta de energia. Si el segmento
era un patamar, el reinicio ocurrira teniendo en cuenta también el tiempo
de patamar ya totalizado (con una precisién de 30 minutos).
Para realizar esta funcién, es necesario que el parametro “dSPu”
(estado del instrumento en la energizacion) sea configurado con el
valor “AS.Pr”.
Si el parémetro “dSPu” fuera configurado con un valor diferente de
“AS.Pr”, la funcién de memorizacion serd inhibida.

14.100 - PARAMETRO PRF - ACCION DEL PROGRAMA (RAMPLA/
PATAMAR) EN LA ENERGIZACION
NONE = Programa no utilizado
SUPd = Iniciar en la energizacion con el primer paso en stand-by
SUPS = Iniciar en la energizacion
U.dIh = Iniciar solamente con comando “RUN" (inicio)
5.

= Iniciar solamente con comando “RUN" (inicio) y con el primer
paso en stand-by

14.101 - PARAMETRO PRYU - ESCALA DE TIEMPO DE LOS PATAMARES

Disponible:cuando el parametro "PRF" es diferente de NONE”
Opciones:
NNSS = minutos y segundos
HHNN = horas y minutos
Nota: durante la ejecucion del programa, este parametro no puede
ser alterado.

14.102 - PARAMETRO PRE - FUNCIONAMIENTO DELINSTRUMENTO
AL FINAL DE LA EJECUCION DO PROGRAMA.

Disponible:cuando el parametro "PRF" es diferente de "NONE".
temperatura ) L ) . ) Opciones:
Prg __l_\ INT = continuar (el instrumento utilizara el Set Point del dltimo patamar
or8Y 1 NG hasta detectar un comando de reajuste o un nuevo comando de “run”
gr,gg 1 : N / \ inicio
- . D : - . . . weEnT
,’ : : — ; T > Spx SPRT = vaya al Set Point seleccionado en el parametro “SPA?
: : : i : 57ThY = queda en standy-by.
Paso del = T . N Patamar2; ™ m ¥ 1T Rampa para; .
programa | & : g g - g 2 i Spx ! Nota:
Status 5 - 5 5 s 5 B - Configurando el parametro “Pr.E” = “cnt”, el instrumento funciona
LR NN E . . I
L : —— L LI de la siguiente forma: al final del programa, este utilizaré el Set
OFF P . o
— FOgrama rocanco - - . Trermpo Point del Gltimo patamar.

o P - Cuando un comando de reajuste es detectado, este va al Set Point
Energizacion o :4! Fin del programa . < “ ” : .
inicio seleccionado por el paréametro “SPAt”. La transferencia sera un

] paso o una rampla, de acuerdo con los valores configurados en los
Figura 36 parémetros “SP.u”
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(velocidad de la rampla de subida) y “SPd” (velocidad de la rampla de
bajada).

- Configurando el parametro “Pr.E” = “SPAt”, el instrumento va
inmediatamente al Set Point seleccionado en el parametro “SPAt”.
La transferencia serd un paso o una rampla, de acuerdo con los
valores configurados en los parametros “SP.u” (velocidad de la
rampla de subida) y “SPd” (velocidad de la rampla de bajada).

14.103 - PARAMETRO PRET - TIEMPO DE INDICACION DEL FINAL
DEL PROGRAMA

Disponible:cuando el parametro “PR.F" es diferente de "NONE”
Opciones:

OFF= Funcion no utilizada

De 00.01 a 99.59 minutos y segundos

INF = Indicacion permanente
Nota:
Configurando el parametro “Pr.Et = “inf”, la indicacién del final del

programa sera apagada solamente cuando reciba un comando de reajuste
o nuevo comando “run” (inicio).

14.104 - PARAMETRO PRS 1 - SET POINT DEL PRIMER PATAMAR
Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE” ou "PRF" es diferente
de "SUPd".

Faixa: de "5PLL" a "SPHL”

14.105 - PARAMETRO PRG 1 — VELOCIDAD DE LA PRIMERA RAMPLA
Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE" ou "PRF" es diferente
de "SUFP.d".

Faixa: De 0.1 a 999.9 unidades de ingenieria por minuto

INF = degrau

14.106 - PARAMETRO PR.T ' — TIEMPO DEL PRIMER PATAMAR

Disponible:cuando el parametro “PR.F" es diferente de “NONE”

Faja de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tiempo
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14.107 - PARAMETRO PR | — FAJA DE ESPERA DEL PRIMER PATAMAR
Disponible: cuando “PRF" es diferente de "NONE” ou "PRF" es diferente
de "SUP.d".

Faja de ajuste: de OFF a 9999 unidades de ingenieria (sinal de entrada)

Nota: : la faja de espera permite parar la totalidad del tiempo cuando
el valor medido sale de la faixa definida (patamar garantizado).

temperatura
Espera
Patamar SP
Espera

Tiempo

Rampa x Patamar x Patamar x Rampa x+1

Figura 37

14.108 - PARAMETRO PRE " - EVENTOS DEL PRIMER GRUPO

Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE"” ou "PRF" es diferente
de "5UPd".
Faja de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:

0 = evento deshabilitado

1 = evento habilitado

Evento 1 - status durante la rampla
Evento 2- status durante la rampla
Evento 1 status durante el patamar
Evento 2 - status durante el patamar

1101
00000
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Display Rampla Patamar
Evento 1 Evento 2 Evento 1 Evento 2
00.00 of f off off of f
10.00 on off off of f
01.00 of f on off of f
11.00 on on off of f
00.10 of f off on of f
10.10 on off on of f
01.10 of f on on of f
11.10 on on on of f
00.01 of f off off on
10.01 on off off on
01.01 of f on off on
11.01 on on off on
00.11 of f off on on
10.11 on off on on
01.11 of f on on on
11.11 on on on on

14.109 - PARAMETRO PRS2 - SET POINT DEL SEGUNDO PATAMAR
Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE" ou "PRF" es diferente
de "SUPd".

Faixa: de "SPLL" a "5PHL”

oFF = fin del programa

Nota: No es necesario configurar todas las etapas.

Cuando se desea usar apenas 2 grupos, por ejemplo, basta configurar el Set
Point del tercer grupo igual a OFF. El instrumento esconderé los préximos
parédmetros del programa.

14.110 - PARAMETRO PRGZ - VELOCIDAD DE LA SEGUNDA RAMPLA

Disponible: cuando "PR.F" es diferente de cero y "PR5S2" es diferente de
“OFF"

Faja de ajuste: de 0.1 a 999.9 unidades de ingenieria por minuto
INF = paso
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14.111 - PARAMETRO PR.’2 - TIEMPO DEL SEGUNDO PATAMAR
Disponible: cuando “PRF" es diferente de cero y "PR.52" es diferente de
HGFFH

Faja de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tiempo

14.112 - PARAMETRO PRbZ - FAJA DE ESPERA DEL SEGUNDO
PATAMAR

Disponible: cuando "PRF" es diferente de cero y "PRS52" es diferente
de “OFF”
Faja de ajuste: de OFF a9999 unidades de ingenieria

Nota: Para mas informaciones, consulte la nota del parémetro “PR.
b1

14.113 - PARAMETRO PREZ - EVENTOS DO SEGUNDO GRUPO
Disponible: cuando "PR.F" es diferente de cero y "PR.S2" es diferente de
“OFF"
Faja de ajuste: de 00.00 a 11.11 donde:
0 = evento deshabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mas informaciones, consulte la nota del parémetro PRE 1.

14.114 - PARAMETRO PRS3 - SET POINT DEL TERCERO PATAMAR
Disponible: cuando “PRF" es diferente de cero y "PRS52" es diferente
de "OFF"
Faixa: de “SPLL" a "SPHL"
OFF = fin del programa

Nota: Para més informaciones, consulte la nota del parametro PRSE.

14.115 - PARAMETRO PRG3 - VELOCIDAD DE LA TERCERA RAMPLA
Disponible: cuando “PRF" es diferente de “NONE”, "PRS2" es diferente
de "DFF" e "PRS3" es diferente de "OFF".

Faja de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de Ingenieria por minuto INF =
paso
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14.116 - PARAMETRO PR.73 — TIEMPO DEL TERCER PATAMAR

Disponible: cuando “PR.F" es diferente de "NONE”, “PR.52" es diferente de
“OFF" e "PRS3" es diferente de “OFF".

Faja de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tiempo

14.117 - PARAMETRO PRbL3 — FAJA DE ESPERA DEL TERCER PATAMAR

Disponible: cuando “PR.F" es diferente de “NONE", “PR.52" es diferente de
"OFF" e "PR53" es diferente de "OFF".
Faja de ajuste: de ofF a 9999 unidades de ingenieria

Nota: Para mas informaciones, consulte la nota del parémetro PRt 1"

14.118 - PARAMETRO PRE3 - EVENTOS Del TERCER GRUPO
Disponible: cuando “PR.F" es diferente de "NONE", “PR.52" es diferente de
“OFF" e "PRS3" es diferente de "DOFF".
Faja de ajuste: de 00.00 a 11.11 donde:
0 = evento deshabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para més informaciones, consulte la nota del parametro PRE 1.

14.119 - PARAMETRO PRSY - SET POINT DEL CUARTO PATAMAR
Disponible: cuando “PR.F" es diferente de "NONE", “PR52" es diferente de
"OFF" e "PRS3" es diferente de OFF".
Faixa: de “SPLL" a "SPHL"
OFF = fin del programa

Nota: Para més informaciones, consulte la nota del parametro PRSE.

14.120 - PARAMETRO FREH - VELOCIDAD DE LA CUARTA RAMPLA

Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE”,"PRS2" es diferente
de "DFF", "PRS3" es diferente de "OFF" e "PRS4" es diferente de “OFF"
Faja de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de ingenieria por minuto INF =
degrau
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14.121 - PARAMETRO PR.™Y - TIEMPO DEL CUARTO PATAMAR
Disponible: cuando "PRF" es diferente de "NONE"”,"PRS2" es diferente
de "OFF", "PR53" es diferente de "OFF" e "PRSY" es diferente de "DFF”
Faja de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tiempo

14.122 - PARAMETRO PR - FAJA DE ESPERA DEL CUARTO PATAMAR
Disponible: cuando “PRF" es diferente de "NONE","PR52" es diferente
de “OFF", "PRS3" es diferente de “OFF" e “PR.S4" es diferente de “OFF".
Faja de ajuste: de OFF a 9999 unidades de ingenieria

Nota: Para més informaciones, consulte la nota del parametro “PR&u 1"

14.123 - PARAMETRO PREY - EVENTO DEL CUARTO SEGMENTO

Disponible: cuando “PRF" es diferente de "NONE","PRS2" es diferente
de "DFF", "PR53" es diferente de "OFF" e "PRS" es diferente de "OFF”
Faja de ajuste: de 00.00 a 11.11 donde:
0 = evento deshabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para més informaciones, consulte la nota del parametro PRE 1.

14.124 - PARAMETRO PRST - STATUS DEL PROGRAMA

NN

Disponible: cuando "PR.F" es diferente de "NON
Opciones:

UN= programa en curso

OLd = programa parado
RES = programa reiniciado

Nota: Este paréametro permite gerenciar la ejecucion del programa.
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15 - 4PAN — PARAM. RELATIVOS A LA INTERFAZ DEL
USUARIO

15.125 - PARAMETRO PRS2 - CLAVE NIVEL 2: ACCESO LIMITADO

Opciones:
OFF = Nivel 2 no protegido por clave (nivel 1 = nivel de operacién). De 1
a 999

15.126 - PARAMETRO PHAS3 - CLAVE NIVEL 3: NIVEL DE
CONFIGURACION

Faja de ajuste: de 1 a 999.
Nota: Configurando PRSE igual a PRS3, el nivel 2 seré escondido.

15.127 - PARAMETRO USRh — FUNCION DE LA TECLA Y DURANTE EL

FUNCIONAMIENTO DEL TEMPORIZADOR

Disponible: siempre

Opciones:

NONE = No hay ninguna funcion

TUNE = Habilitacion del auto-tune/self-tune.
Presionando la tecla [U por lo menos un segundo, es posible
activar/desactivar el Auto-tune o Self-tune.

OPLE = Modo manual.
Presionando la tecla [Y por lo menos un segundo es posible
pasar del modo de control automatico para el modo manual
y viceversa.

RARC = Pressionando a tecla por lo menos un segundo es posible reajustar
la alarme.

RSI = Presionando la tecla (U por lo menos un segundo es posible silenciar
una alarma activa.

CHSP = Presionando la tecla [4 por lo menos um segundo es posible
seleccionar ciclicamente uno de los 4 Set Point memorizados

57 b4= Presionando la tecla [Y por lo menos un segundo es posible colocar
el instrumento en el modo stand-by o en el modo automatico.

S5TR.T = Run/hold/reset (inicio/pausa/reajuste) del temporizador. (vea las
notas siguientes)
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P.RUN = Inicia el programa (vea las notas siguientes).

P.RES = Reajusta el programa (vea las notas siguientes).

PRHR = Run/hold/reset (inicio/pausa/reajuste) del programa (rampla/
patamar). (vea las notas siguientes)

Nota:

- Cuando se utiliza la seleccién secuencial del Set Point, a cada pulso
en la tecla V] (pulso minimo de 1 segundo) ocurre el incremento en
el valor del parametro "SPAT” (Set Point activo) de una unidad.

A seleccién es ciclica => SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4

- Cuando se utiliza la tecla [Y) para seleccionar un nuevo Set Point, el
instrumento indica en el display por 2 sequndos cual Set Point fue
seleccionado (ejemplo: SP2).

- Cuando se utiliza la seleccién secuencial del Set Point, el nimero de
Set Point disponibles son limitados por el parametro “Nsp”.

- Cuando se utiliza la funcién run/hold/reajuste del temporizador,
el primer pulso inicia, el sequndo pulso congela y un pulso de 10
segundos reajusta el temporizador.

- Cuando se utiliza la funcién “run” en el programa (rampla/
patamar), el primer pulso inicia el programa, el sequndo pulso (con
el programa en ejecucion) reinicia el programa.

- Cuando se utiliza la funcién “reajuste del programa”, un breve pulso
devuelve la ejecucion del programa (rampla/patamar).

- Cuando se utiliza la funcién run/hold/reajuste del programa, el
primer pulso inicia, el sequndo pulso congela y un pulso de 10
segundos reajusta el programa.

15.128 - PARAMETRO dI5P - VARIABLE VISUALIZADO EN EL DISPLAY
Disponible:Sempre
Opciones:
NONE = Indicacion estandar
DU = Potencia de salida
SPF = Set Point final
SP0 = Set Point activo
AL 1 = Valor de la alarma 1
ALE = Valor de la alarma 2
AL3 = Valor de la alarma 3
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PRTU = Durante el patamar, el instrumento mostrara el tempo
transcurrido del patamar.
Durante una rampla el display mostrara el Set Point activo.
Al final de la ejecucion del programa, el instrumento mostrara
el mensaje “"P.End” alternando con el valor medido. Cuando
ningun programa estuviera en ejecucién, el instrumento
mostrara la indicacion estandar.

PR Td= Durante el patamar, el instrumento mostrara el tiempo

restante (cuenta decreciente).

Durante una rampla serd indicado el Set Point activo.

Al final de la ejecucion del programa, el instrumento mostrara
el mensaje “P.End” alternando con el valor medido.

Cuando ningln programa esta en ejecucion, el instrumento
mostrara la indicacion estandar.

PTTU = Cuando el programa estuviera en ejecucion, el display
mostrard el tiempo total transcurrido. Al final de la ejecucion
del programa, el instrumento mostrard el mensaje “P.End”
alternando con el valor medido.

P Td= Cuando el programa estuviera en ejecucion, el display

mostrard el tiempo restante (cuenta decreciente).
Al final de la ejecucion del programa, el instrumento mostrara
el mensaje “P.End” alternando con el valor medido.
TUP = Cuando el temporizador estuviera activo, el display indica la
cuenta creciente del temporizador.
Al final de la cuenta, el instrumento mostrard el mensaje
“t.End” alternando con el valor medido.
TIUP = Cuando el temporizador estuviera activo, el display indica la
cuenta decreciente del temporizador.
Al final de la cuenta, el instrumento mostrard el mensaje
“t.End” alternando con el valor medido.

15.129 - PARAMETRO RdE - AJUSTE DE LA INDICACION DE DESVIO

Disponible: siempre
Faja de ajuste: OFF: indicacion de desvio no utilizada De 1 a 9999 unidades
de ingenieria
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15.130 - PARAMETRO FILd - FILTRO DEL VALOR MEDIDO

Disponible: siempre

Faja de ajuste: OFF: Filtro deshabilitado de 1 a 100 unidades de ingenieria.
Nota:
Este es un “filtro de ventana” relacionado con el Set Point y es aplicado
solamente en el valor indicado y no tiene cualquier efecto sobre las
otras funciones del instrumento (control, alarmas, etc.).

15.131 — PARAMETRO dSPU - ESTADO DEL INSTRUMENTO EN LA
ENERGIZACION
Disponible:siempre
Opciones:
RS.PR= Inicia de la misma forma que estaba antes de apagar
UT0 = Inicia en el modo automatico
OP.0 = Inicia en el modo manual con la potencia igual a cero
57h4 =Inicia en modo stand-by

Nota:

1) Cuando el parémetro “oPr.E” es alterado, el instrumento graba el
parametro “oPEr” con el valor “Auto”.

2) Durante la ejecuciéon de un programa (rampla/patamar), el
instrumento memoriza el segmento actualmente en ejecucion y,
en intervalos de 30 minutos, almacena el tiempo de patamar ya
ejecutado.

Si durante la ejecucion del programa ocurriera una falla en la
alimentacion, en la préxima vez que el instrumento fuera energizado
continuara ejecutando el programa a partir del segmento que fue
interrumpido, y en caso de que sea un patamar el reinicio tendra en
cuenta el tiempo ya almacenado (con precision de 30 minutos).
Para utilizar esta funcion es necesario configurar el parametro
“dSPu” con el valor"AS.Pr”.

Si el parémetro “dSPu” es configurado con el valor diferente de “AS.
Pr”, la funcién de memorizacion serd inhibida.
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15.132 - PARAMETRO UPRE - HABILITACION DE LOS MODOS DE

OPERACION
Disponible: siempre
Opciones:
LL = Todos los modos seran seleccionados por el parametro “OPER".
RU.DOP= El parametro “BPER" solo selecciona el modo automéatico o modo
manual.
RUSE =El pardmetro
by.
Nota: Cuando el pardmetro “OPRE " es alterado, el instrumento graba
el parémetro “OPER” con el valor “RUTD".
15.133 — PARAMETRO (OPER - SELECCION DE LOS MODOS DE
OPERACION
Disponible: siempre
Opciones:
Cuando OPRE =HLL
RAUTD = Modo automético
OPLT = Modo manual

57.h4Y = Modo Stand-by

“OPER" solo selecciona el modo automatico o stand-

CURNGD  OPRE =RUD
RUTD = Modo automético
0 = Modo manual

URANGD  DPRE =RUSH
AUTD = Modo automético
= Modo Stand-by

16 - YSER — PARAM. RELATIVOS A LA
COMUNICACION SERIAL

16.134 - PARAMETRO Rdd - DIRECCION DEL INSTRUMENTO

Disponible: siempre
Opciones:
OFF = Comunicacion serial ndo utilizada de 1 a 254
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16.135 — PARAMETRO bRUd - BAUD RATE

Disponible: cuando el parametro “Add” es diferente de “OFF”

Opciones:

1200 = 1200 baud

2400 = 2400 baud

9600 = 9600 baud

19.2 = 19200 baud

38.4 = 38400 baud

16.136 - PARAMETRO TRSP - SELECCION DE LA VARIABLE

RETRANSMITIDA (MAESTRO

Disponible: cuando el pardmetro “Rdd” es diferente de “OFF”

Opciones:

NONE = retransmisidn no utilizada (el instrumento es esclavo)

RSP = El instrumento se torna el maestro y retransmite el Set Point activo

PERC = El instrumento se torna el maestro y retransmite la potencia de
salida.

Nota: Para més informaciones consulte el parémetro “aP.R7” (tipo de Set
Point remoto).

17 - 4YCON — CONFIG. DE LOS PARAM. DE CONSUMO
DE ENERGIA

17.137 - PARAMETRO [0.7Y - TIPO DE MEDIDA

Disponible: siempre

Opciones:

OFF = No utilizado

= Potencia instantanea (kW)

2 = Potencia consumida (kW/h)

3 = Energia utilizada durante la ejecucion del programa.

Esta medida comienza a partir de cero cuando un programa es ejecutado
y para al final del programa. Una nueva ejecucion del programa reiniciara
el valor totalizado.
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4 = Total de dias trabajados, con alarma. Es el niumero de horas que el
instrumento quedo prendido dividido por 24.

5 = Total de horas trabajadas. Es el nimero de horas que el instrumento
quedd prendido.

Nota:
Las opciones 3 y 4 son totalizadores internos utilizados para controlar
el intervalo de mantenimiento. Mientras el instrumento estuviera
prendido el totalizador esta activo.
Cuando la cuenta alcance el valor programado, el display muestra
alternadamente la indicacién estandar y el mensaje “R.Z5P” (inspeccién
solicitada). El reinicio de la totalizacién puede ser hecho solamente a
través de la alteracion del valor limite (parametro “H.00k”).

17.138 - PARAMETRO UDLT - TENSION NOMINAL DE LA CARGA

Disponible:cuando el parametro C0.7Y = 1, 007Y =2 oul07Y =3
Faja de ajuste: de 1 a4 9999 (V)

— CORRIENTE NOMINAL DE LA CARGA

074 =3

17.139 - PARAMETRO [U

Disponible:cuando el parametro C0.7Y =
Faja de ajuste: de 1 3 999 (A)

1007Y =2 ou

17.140 - PARAMETRO HODh - ALARMA DEL PERIODO TRABAJADO

Disponible: cuando L0.74 =4 ou D74 =5

Faja de ajuste:
OFF = alarma no utilizada 1 a 999 dias, o 1 a 999 horas.

18 - 4CAL - PARAMETROS DE CALIBRAJE

Esta funcién permite calibrar la mediciéon y compensar los errores debido a:
- Localizacion del sensor

- Clases de sensores (error del sensor)

- Precisién del instrumento
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18.141 — PARAMETRO RLP - PUNTO INFERIOR PARA APLICACION

DEL OFFSET INFERIOR

Disponible: siempre

Faja de ajuste: de -1.999 a (RH.P - 10) unidades de ingenieria
Nota: la diferencia minima entre AL.P y AH.P é igual a 10 unidades
de ingenieria.

18.142 - PARAMETRO RLD - OFFSET APLICADO AL PUNTO INFERIOR

Disponible: siempre
Faja de ajuste: de -300 a 300 unidades de ingenieria

18.143 - PARAMETRO RHP - PUNTO SUPERIOR PARA APLICACION
DEL OFFSET SUPERIOR

Disponible: siempre

Faja de ajuste: de (FL.P + 10) a 9999 unidades de ingenieria

Nota: la diferenca minima entre AL.P e AH.P es igual a 10 unidades de ingenieria

18.144 - PARAMETRO RL.0 - OFFSET APLICADO AL PUNTO SUPERIOR

Disponible:siempre

Faja de ajuste: de -300 a 300 unidades de ingenieria

Exemplo: En una cdmara ambiente con temperatura de 10 a + 100 C.

1) Inserte en la cdmara un sensor referencia conectado al instrumento de
referencia (normalmente un calibrador).

2) Iniciar el control del instrumento, y definir un Set Point igual al valor

minimo de la faja de operacién (por ejemplo, 10 C)

Cuando la temperatura de la cdmara estabilice, tome nota de la

temperatura medida por la referencia del sistema (por ejemplo: 9 C).

Configure el pardmetro AL.P = 10 (punto inferior del offset)y el

parametro AL.o = - 1 (es la diferencia entre la lectura del instrumento

y de la lectura de la referencia). Note que después de esto, el valor

medido del instrumento serd igual al valor medido por la referencia.
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4) Configure el  Set
Point con el valor
maximo utilizado 17 o
(por ejemplo, 100 | "°°?
°C). Cuando la
temperatura de la
camara estabilice,
tome nota de la
temperatura medida :
por la referencia (por | fte=- [ A7
ejemplo: 98 °C).

5) Configure el
parametro AH . P = Figura 39
100 (punto superior
del Set Point) e ALo = +2 (es la diferencia entre la lectura del instrumento
y la lectura de la referencia). Note que después de esto, el valor medido
del instrumento es igual al valor medido por la referencia.

El paso mas importante del procedimiento de configuracion fue
concluido.
Para salir de la configuracién haga lo siguiente:

- Presione la tecla [Ul.

- Presione la tecla [¥ por 10 segundos.

- Elinstrumento retornara para visualizacién normal.

19 — NIVELES DE ACCESO

Otro paso importante en la configuracion del instrumento es la posibilidad
de construir una interfaz optimizada, para facilitar la utilizacion del
operador y practicidad en la asistencia.

A través de la configuracion de los niveles de acceso es posible crear dos
subgrupos de de pardmetros.

El primer nivel de acceso es denominado de nivel de operacion. El acceso a
este nivel no es protegido por clave.

El segundo nivel es denominado de “acceso limitado”. El acceso a este nivel
es protegido por la clave configurada en el pardmetro "PR&Z".
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Nota:

- Los parametros incluidos en el nivel de “acceso limitado” son
organizados secuencialmente.

- La secuencia de los parametros con “acceso limitado “ es
configurable y puede ser hecha de acuerdo con la necesidad, a fin
de tornar el mantenimiento facil y rapido.

- La secuencia de los parametros de operacion es la misma
configurada en el nivel de “acceso limitado”, pero apenas algunos
parametros son exhibidos y modificados. Este nivel debe ser creado
de acuerdo con la necesidad del usuario.

19.1 - PROCEDIMIENTO DE CONFIGURACION DE LOS NIVELES DE
ACCESO
Antes de iniciar el proceso de configuracion, es necesario:
1) Preparar una lista de los pardmetros que tendran el acceso limitado.
2) Enumerar la secuencia de acceso de los parametros con acceso limitado.
3) Definir cuales pardmetros seleccionados estaran disponibles en el nivel
de operacion.
Ejemplo:
Me gustaria obtener un acceso limitado de la siguiente forma:
OPER - Seleccidn del modo de operacion.
SP 1 - Set Point 1
5P2 - Set Point 2
5PRT - Seleccién del Set Point activo
L 1 - Valor de la Alarma 1
& - Valor de la Alarma 2
Pb - Banda proporcional
INT - Tiempo de integral
dER - Tiempo de derivada
AUTR - Inicio manual del auto-tune
Pero yo quiero que el operador pueda alterar el modo de operacion, el valor
del "SP 1" y el valor del "RL %",

En este caso, la configuracion serd la siguiente:
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Parametro Configuracion Acceso Limitado | Nivel de Operacion

OPER 01 OFER OFER
5P 1 0e 5P 1 5P 1
5P2 R3 5P2
SPRT R4 SPRT

AL 05 AL AL
ALE RB AL

Ph " Pb

INT RB INT

dER RS dER
RUTR R1@ RUTR

Ahora haga lo siguiente:
1) Presione la tecla [P por 3 segundos.

2) Eldisplay indicara el mensaje “PASS”".

3) Utilizando las teclas [ o @ configure la clave -81

4) Presione la tecla [F) El instrumento mostrara la sigla del primer grupo de
pardmetros de configuracion “InP”

5) Utilizando la tecla [¥) seleccione el grupo de los primeros parémetros de
su lista.

6) Utilizando la tecla [P] seleccione el primer parametro de su lista.

7) Eldisplay mostrara la sigla de los parémetros y el nivel de acceso actual.

El nivel de acceso es definido por una letra seguida de un nimero.

La letra puede ser:

- “c”Indica que este pardmetro no sera seleccionado y esté presente
apenas en el nivel de configuracién. En este caso, el numero es
siempre cero.

- "A” Indica que este parémetro fue seleccionado para el nivel de
acceso limitado, pero no seré visible en el nivel de operacién. El
numero indicaré la posicién en la secuencia de parédmetros con
acceso limitado.

- “0" Indica que el parametro fue seleccionado para el nivel de
operacion y sera visible en el nivel de acceso limitado. El niumero
indicard la posicién en la secuencia de parametros con acceso
limitado.
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8) Utilizando las teclas &) o ¥ configure la posicion deseada del parametro
Nota: Seleccionando un valor diferente de 0, la letra “c” mudara
automdaticamente para letra “A” y el pardmetro es automdaticamente
seleccionado para el nivel de acceso limitado.

9) Para modificar el nivel de acceso limitado para el nivel de operacién y
viceversa, mantenga la tecla [Y presionada y presione la tecla

La letra cambiard de “A” para “0" y viceversa.

10) Seleccione el segundo parametro que usted desea adicionar al nivel de
acceso limitado y repita los pasos 6, 7 y 8.

11) Repita os passos 6, 7 e 8 até que a sua lista seja concluida.

12) Cuando usted necesite salir de la configuracién de los niveles de acceso,
mantenga la tecla [Y presionada por aproximadamente 10 segundos. El
instrumento retornara para indicacion estandar.

Nota: cuando usted defina el mismo nimero para dos parametros,
el instrumento utilizard apenas el altimo parametro configurado en
esta posicion.

Ejemplo: en el ejemplo anterior, yo quiero configurar el pardmetro “SP2"

con la posicion A3. Si ahora yo configuro o parametro “SP3" con la posicién

03, la lista de parametros con acceso limitado queda de la siguiente forma

Parametro Configuracion Acceso Limitado | Nivel de Operacion
OPER 01 OPER OPER
SP1 oe SPA SR
5P3 03 SP3 SP3
SPRT A4 SPRT
AL 1 0s AL 1 AL 1

El pardmetro SP2 no aparece.

20 - MODO DE OPERACION

Como mencionado en el punto 4.1, cuando el instrumento es alimentado,

este inicia inmediatamente el control de acuerdo con los valores configurados.

El instrumento puede iniciar de tres modos: modo automatico, manual o

stand-by.

- En el modo automatico el instrumento comanda la salida de control de
acuerdo con el valor del Set Point activo memorizado y el valor actual
medido en el proceso.
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- En el modo manual el display indica el valor medido. En este caso, es
permitido definir manualmente el valor de la potencia de salida del
control. El instrumento no ejecuta el control.

- En el modo stand-by el instrumento funciona como un indicador. El
display indica el valor medido y la potencia de la salida de control es
forzada con valor cero.

Como podemos ver, es siempre posible alterar el valor atribuido a un

parametro, independientemente del modo de operacion seleccionado.

20.1 - COMO ENTRAR EN EL NIVEL DE OPERACION

Con el instrumento exhibiendo la indicacién estandar.

1) Presione la tecla [F]

2) En el display serd indicado el primer parametro del nivel de operacion.

3) Utilizando las teclas & o @ configure el valor deseado.

4) Presione la tecla [F] para memorizar el nuevo valor y siga al proximo
pardmetro.

5) Cuando usted quiera salir del nivel de operacién, presione la tecla G por
5 segundos.
Nota: la modificacion de los parametros del nivel de operacion esta
sujeta a un tiempo limite. Si ninguna tecla fuera presionada por mas
de 10 segundos, el instrumento retorna a la indicacién estandar y el
valor seleccionado en el Ultimo parémetro se perdera.

20.2 - COMO ENTRAR EN EL NIVEL CON ACCESO LIMITADO

Con el instrumento exhibiendo la indicacion estandar.
1) Presione la tecla [P por 5 segundos.
2) El display indicara el mensaje "PRSS
3) Utilizando las teclas o , cologue el valor configurado en el
parametro PRSZ (clave a nivel 2).
Nota:
a) La clave de fabrica para configuracién de los parametros con acceso
limitado es el valor 20.
b) Toda modificacion de parametro esta sujeta a un tiempo limite.
Si ninguna tecla fuera presionada por mas de 10 segundos, el
instrumento retorna a la indicacion estandar y el valor seleccionado
en el Ultimo parametro se perderd. Si usted desea remover el
tiempo de espera (por ejemplo, para la primera configuracion de
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un instrumento) puede utilizar una clave igual a 1000 m” “mas la
clave configurada (por ejemplo, 1000 + 20 = 1020).
¢) Durante la modificacion de los parémetros, el instrumento continua
el controlando.
En determinadas condiciones (por ejemplo, cuando la alteracion de
los parametros puede producir un fuerte disturbio para el proceso),
es recomendable parar temporariamente el control durante la
configuracion.
Una clave igual a 2000 més la clave configurada (por ejemplo, 2000
+ 20 = 2020) apagara el control durante la configuracion.
El control reiniciard automaticamente al término de la configuracién
4) Presione la tecla [PJ
5) El instrumento indicara la sigla del primer parametro seleccionado en
este nivel y el valor configurado
6) Utilizando las teclas &) o ¥ configure el pardmetro con el valor deseado.
7) Presione la tecla [F] para memorizar el nuevo valor y siga al proximo
pardmetro.
8) Cuando usted quiera retornar a la indicacion estandar, presione la Tecla
(] por 5 segundos.

20.3 - COMO VISUALIZAR LOS PARAMETROS CON ACCESO LIMITADO,
SIN PERMISO PARA ALTERAR LOS VALORES

A veces es necesario que el operador vea el valor configurado en el
pardmetro que esta al nivel de acceso limitado, pero es importante que
todas las alteraciones sean hechas por personal autorizado. En este caso,
haga lo siguiente:
1) Presione la tecla [F] por 5 segundos.
2) El display indicara el mensaje “PASS”.
) Utilizando las teclas &l o & configure el valor “-181".
) Presione la tecla []
)
)

Ul s~ w

En el display serd indicado el primer pardmetro seleccionado.
Utilizando la tecla [F] es possivel ver el valor atribuido a todos los
parametros presentes en el nivel de acceso limitado, pero no es posible
alterarlos.

7) Es posible retornar a la indicacion estandar presionando la tecla (¥ por
3 segundos, 0 no presione ninguna tecla por mas de 10 segundos.

)
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20.4 - MODO AUTOMATICO

20.4.1 - Funcién del teclado cuando el instrumento esta en modo
automatico

(Y Realizar4 la accién configurada por el parametro  “USRb” (funcién de
la tecla [u])

[P} Permite modificar los parametros.

- Permite mostrar informaciones adicionales.

Permite alteracion directa del Set Point.

20.4.2 - Alteracion rapida del Set Point

OEsta funcion permite alterar, de forma rapida, el valor del Set Point
seleccionado en el pardmetro "“SPAt"(seleccién elo Set Point activo) o
para modificar el valor del Set Point del segmento del programa (rampla/
patamar), cuando el programa esta en ejecucion.

Con el instrumento exhibiendo la indicacion estandar
1) Presione la tecla

El display indicara la sigla del Set Point seleccionado (por ejemplo SP2).
Nota: Cuando el programa (rampla/patamar) estd en ejecucion,
el instrumento indicara el Set Point del grupo actualmente en uso
(ejemplo: si el instrumento esta ejecutando el 3° patamar, el pardmetro
visualizado seré el "Pr.S3”)

2) Utilizando las teclas [&l o ¥ configure el valor deseado.

3) Sininguna tecla fuera presionada por mas de 5 sequndos o si presionar
la tecla [, el instrumento memorizara el nuevo valor y retorna a la
indicacion estandar.

Nota: Si el Set Point seleccionado no estuviera en el nivel de operacion,
el instrumento permite que sea visualizado el valor, mas no permite
alteracion.

20.4.3 - Informaciones complementares

Este instrumento es capaz de mostrarle algunas informaciones adicionales
que pueden ayudarlo a controlar el proceso.

Las informaciones adicionales dependen de como el instrumento fue
configurado, por eso en muchos casos, solamente parte de esta informacion
estara disponible.
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1) Con el instrumento exhibiendo la indicacion estandar presione la tecla
El display indicard la letra “H" o “c” seguido de un numero. Este valor
es la potencia actual aplicada al proceso. La letra “"H" indica que es un
control de calentamiento, mientras la letra “c” indica que el control es
de refrigeracién.

2) Presione nuevamente la tecla (&l Cuando el programa (rampla/patamar)
estuviera en ejecucién, el display indicara el segmento en ejecucion y el
estado del evento, como indicado abajo:

[}
oo

"o

Donde el primer caracter puede ser la letra “r" (para indicar que el
segmento en ejecucion es una rampla) o la letra “S” (para indicar que
el segmento en ejecucién es un patamar), el segundo digito indica el
grupo en ejecucion (por ejemplo, S3 indica que es el 32 patamar) y los
dos digitos menos significativos indican el estado de los 2 eventos (el
digito menos significativo es relativo al 22 evento).

3) Presione nuevamente la tecla (&l Cuando el programa (rampla/patamar)
estuviera en ejecucion, el display indicara el tiempo tedrico para terminar
el programa, precedido por una letra P:

4) Presione nuevamente la tecla Cuando la funcion wattimetro esté
habilitada, el display indica la letra “U" seguido por el valor de energia
medido.

Nota: El célculo de energia estaréd de acuerdo con la configuracion
parédmetro “Co.tY”.

5) Presione nuevamente la tecla [&] Cuando la funcién de totalizacion de
tiempo trabajado estuviera habilitada, el display indicara la letra “d”
(para dias) o la letra "h" (para horas), seguido del tempo medido

6) Presione nuevamente la tecla [4) El instrumento retorna para la indicacion

estandar.
Nota: La visualizacién de las informaciones complementares esta
sujeta a un tiempo de espera. Si ninguna tecla fuera presionada por
més de 10 segundos, el instrumento retorna automaticamente para la
indicacion estandar.
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20.4.4 - FUNCIONAMIENTO DEL PROGRAMA DE RAMPLA/ PATAMAR

En esta seccién, vamos a dar algunas informaciones mas y algunos ejemplos

de aplicaciones..

Nota:

- - El punto decimal del digito menos significativo del display (display
inferior para K49) es utilizada para indicar la situacién del programa,
independiente de la configuracion del parémetro  “dI5P

PUNTO DECIMAL DEL DIGITO
MENOS SIGNIFICATIVO

La relacion entre la situacion del programa y el estado del LED es la
siguiente:

- Programa en ejecucion (RUN)
- Programa parado (Hold) - LED intermitente rapido
- Programa en espera (Wait) - LED intermitente lento
- Programa finalizado (End) o reajuste - LED borrado

- LED prendido.

Ejemplo de aplicacion 1: Estufa para secado de pintura.

Considerando que el instrumento est4 controlando la temperatura de una
estufa de pintura de carro, con la temperatura interna inicial de 20 °C, y el
aire para ventilacion proveniente del medio externo.

Figura 40

Durante las fases de cura y secado, el operador queda fuera de la cabina y
el sistema cierra el pasaje del aire y recicla el aire interno, a fin de reducir
el consumo de energia.
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Figura 41

Cundo el tiempo de secado termine, antes que sea permitida la entrada del
operador, se debe tener seguridad de que:

1) el aire en la cabina fue resfriado.

2) la temperatura de la cabina es inferior al valor limite.

El proceso es representado abajo:

temperatura

Secagem

Prse
PrSi A

20°C

| | Espera

Pr53=20°C

Status

Programa | Programa rodando

tempo

Evento1| OFF | Evento 1=on | 0FF|

Inicio Fim do programa tempo

Figura 42

OUT 1 =HREG (Salida de calentamiento)

OUT2 =PET1 (programa del evento 1)

OUT3 =PRUN (programa en ejecucion)

PRET e PREZ = @%@ (Evento 1 prendido durante la 1a rampla, 10
patamar, 2a rampla y 2el patamar). Durante la ejecucion del programa
(rampla/ patamar) la puerta quedara cerrada.
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20.5 - MODO MANUAL

Ese modo de operacion permite desactivar el control automatico y programar
manualmente el porcentaje de la potencia de salida para el proceso.

Cuando el instrumento K49 estd en el modo manual, la parte superior
del display indicara el valor medido mientras la parte inferior mostrard
alternadamente la potencia de salida y el mensaje “oPLo"”. En caso de que

K48 el display indicara alternadamente el valor medido y el mensaje “CPLO".

Cuando el control manual fuera seleccionado, el instrumento empieza a
operar con la misma potencia de salida que fue calculada por el control PID
en el modo automatico y puede ser modificada utilizando las teclas [&] ou

En caso de que el control ON/OFF, el valor “0” apague la salida de control,
mientras que cualquier valor diferente de “0” prender la salida de control.

Durante la alteracion de la potencia de salida, el instrumento indica la letra
"H" (para indicar calentamiento) o “c” (para indicar refrigeracion) seguido
peor el porcentaje configurado (ejemplo: H 40 indica una potencia de
calentamiento de 40%).
Nota:
- En el modo manual, las alarmas absolutas estan activas, mientras las
alarmas relativas estan desactivadas.
- Si fuera seleccionado el modo durante la ejecucion del programa
(rampla/patamar), el programa sera interrumpido
- Si fuera seleccionado el modo manual durante la ejecucion del self-
tune, la funcién self-tune seré interrumpida.
- En el modo manual, todas las funciones no relacionadas con
el control (wattimetro, temporizador independiente, tiempo
trabajado, etc.), contindan funcionando normalmente.

20.6 - MODO STAND-BY

Ese modo de operacion también desactiva el control automdtico, pero
fuerza la salida de control para cero.

En este modo, el instrumento funciona como un indicador.

Cuando el instrumento K49 estd en el modo stand-by, el display superior
indicard el valor medido mientras el display inferior indicara alternadamente
el Set Point y el mensaje “St.By”. En caso de que K48 el display indicard
alternadamente el valor medido y el mensaje "57.b4".
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Nota:

- Durante el modo stand-by las alarmas relativas estan deshabilitados,
mientras las alarmas absolutas actian de acuerdo con la configuracion
del parémetro “ALxo” (donde x representa la alarma 1, 2 0 3).

- Si fuera seleccionado el modo stand-by durante la ejecucion del
programa (rampla/patamar), el programa sera interrumpido.

- Si fuera seleccionado el modo Stand-by durante la ejecucion del
auto-tune, el auto-tune seré interrumpida.

- En el modo stand-by todas las funciones no relacionadas con
el control (wattimetro, temporizador independiente, tiempo
trabajado, etc.) contintan funcionando normalmente.

- En el pasaje del modo stand-by para el modo automatico, el
instrumento iniciara automaticamente la inhibicion de la alarma y el
soft start.

21 - MENSAJES DE ERROR

21.1 - SENALIZACION DE FALLA EN EL SENSOR

El instrumento indica las condiciones de OVER-RANGE (sefal arriba de la
faja de medida) y UNDER-RANGE (sefal abajo de la faja de medida) con los
siguientes mensajes:

Over-range Under-range

Cuando el sensor estuviera interrumpido, sera sefalizado con el siguiente

mensaje: IZI

Nota: Cuando fuera detectado over-range o under-range, las alarmas
acttan como si el instrumento estuviese midiendo respectivamente el
valor méximo o el valor minimo.

Para verificar la condicién de error en la entrada, proceda de la siguiente forma:

1) Verifique la sefal de salida del sensor y el cable de conexién del sensor
con el instrumento.

2) Certificarse de que el instrumento estd configurado para medir el
sensor utilizado.

3) Si ningun error fuera detectado, entre en contacto col la asistencia
técnica.
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21.2 - LISTA DE POSIBLES ERRORES

ERAT - Auto-tune rapido no inicia. El valor medido estd muy préximo del
Set Point

Presione la tecla [P) para cancelar el mensaje de error.

NORT - El auto-tune no finalizé antes de las 12 horas

EREP - Posible problema de memoria del instrumento.

El mensaje desaparece automaticamente.

Cuando el error persista, entre en contacto con la asistencia técnica

22 - NOTAS GENERALES

22.1- USO ADECUADO

Cualquier eventual recurso no descrito en este manual es considerado
como una utilizacién impropia.

Este instrumento esta de conformidad con la EN 61010-1

“Requisitos de seguridad para instrumentos eléctricos de medicién, control
y uso en laboratorio” y por esta razén no puede ser utilizado como un
equipo de seguridad.

Siun error o una falla del control puede causar situaciones peligrosas para
las personas, objetos o animales, recuerde que la planta debe ser equipada
con dispositivos especificos para seguridad.

COEL no se responsabiliza por cualquier daios causados a personas,
bienes o animales resultantes de la manipulacion o utilizacion
indebida, incorrecta o de no conformidad con las caracteristicas del
instrumento.

22.2 - GARANTIA Y REPARACIONES

Este producto es garantizado por la COEL Controles Elétricos Ltda, contra
defectos de material y montaje por el periodo de 12 meses (1 afo) a
contar de la fecha de la venta. La garantia aqui mencionada no se aplica
a defectos resultantes de mala manipulacion o danos ocasionados por
impericia técnica, instalacién/mantenimiento inapropiado o inadecuado,
hecho por personal no calificado; modificaciones no autorizadas por
la COEL Controles Elétricos Ltda; uso indebido; operacion fuera de las

CO€EeL

especificaciones ambientales y técnicas recomendadas para el producto;
partes, piezas o componentes agregados al producto no especificados por
COEL Controles

Elétricos Ltda; danos por el transporte o empaqgue no adecuados utilizados
por el cliente durante el periodo de garantia; fecha de fabricacion cambiada
o borrada.

COEL Controles Elétricos Ltda no se obliga a modificar o actualizar sus
productos después de la venta.

22.3 - MANTENIMIENTO

Este instrumento no requiere calibraje y no tiene partes que necesiten de
mantenimiento periddico. Sugerimos apenas una limpieza periddica como
sigue:

1) Retire la alimentacién del instrumento (alimentacion, tensién del relé de
salida, etc.)

2) Utilice un aspirador o ar comprimido (maximo 3kg/cm2) para remover
todo el polvo y suciedad que pueden estar presentes sobre el circuito
interno teniendo el cuidado de no dafar los componentes electrénicos.

3) Para limpiar las partes plasticas externas, utilice apenas un paho
himedo con:

- Alcohol etilico C2H50H A
- Alcohol isopropilico (CH3)2CHOH o
- Agua (H20).

4) Certificarse que los terminales estan bien apretados.

5) Antes de energizar el instrumento, certificarse que todos los
componentes estan perfectamente secos.

6) Energice el instrumento.

22.4 - ACCESORIOS

El instrumento tiene un lateral de casquillo para insertar accesorios.

Este instrumento, denominada AO1, permite:

- Memorizar la configuracién completa del instrumento para transferir en
otros instrumentos del mismo modelo.

- Para transferir la configuracion del instrumento para un PC o de un PC
para el instrumento.
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23 - TABLA DE PARAMETROS

Out - CONFIGURACION DE LAS SALIDAS

ne | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota
= = nonE = salida no utilizada
inP - CONFIGURACION DE LA SENAL DE ENTRADA 12 D ggl?dcjao? (dgd.‘?.” H.TEG = salida de calentamiento HREL | A6
n2 | Par. | Descripcion Valores Def. Vis. |Nota C.TEG = salida de refrigeracion
1 HCFG  [Tipo dela Hardware Invis. A= salida de alarma
lentrada - -
2 BENS [Tipo de sensor dell = termopar tipo J 3 A t.out = salida del temporizador
- t.HoF = salida del t
la entrada CrAL = termopar tipo K of = salida del temporizador
. P.End = indica final del progr.
S = termopar tipo S
P.HLd = indica progr. parado
r = termopar tipo R P.uit = indica pausa del progr.
ft=termopar tipo T P.run =ind. progr. en ejecucion
= Exergen IRSJ P.EtT = Programa evento 1
P.Et2 = Programa evento 2
ir.cA = Exergen IRSK -
lor.bo = indica ruptura del sensor
Pt1 = termo-resistencia PT100 P.FAL = indica falla en a aliment.
0.50=0a50 mV bo.PF = indica falla en Ta alimentacion
0 en el sensor
0-60=0a60mV dFT = salida repite el estado de Ta
12.60 = 12a 60 mV lentrada digital 1
dF2 = salida repite el estado de la
3 HP Punto decimal [0 a 3 [] A5 lentrada digital 2
4 EoC |_|'mite inferior Jde 17999 2 9999 1995 A6 StbY =indica instrumento en modo
a escala de espera
13 DAL |Alarmasactuan- [0a 15 4 A7
5 F&C lLalrglstga\lgfenor de 1999 a 9999 EEEE] A7 o en la salida 1
/Accion de Ta dir = accién directa
T T n -
6 NI %%'g%% de CouF uC A8 14 DRC |salida 1 rEU = accién reversa diR co
VAR Filtro digital 0732003 0 0 dir.r = accion directa con indicacion del
- ) ) ' LED invertida
s ?aﬁf&%ndgecgmrd U - co 'EU.T = accidn reversa con indicacion
INE Sg ﬁ:'aggi ae error [our, or, Ur U 3 del LED invertida
15 [PeF Funcion de Ta ‘er funciones del pardmetro oTF AL AT9
Potencia de Ta salida 2 (OUT2)
salida en caso de 16 [O2AL  |Alarmas ac- 0aT15 1 A20
°  BPE  rror de medida [100 @ 100 8 <o P huando en la '
M salida 2
10 HIF1 Z%?rcalgg g@il& " oFF, 1219 OFF A3 17 [2AC  |Acciondela  Ver funciones del parametro oTAC dIR | COo
salida 2
M HIFZ [Funcién dela oFF, Ta 19 OFF A14 18 [3F  [Funcidndela ‘er funciones del pardmetro o TF AL A22
lentrada digital 2 salida 3 (OUT3)
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Habilitacion
0UT - CONFIGURACION DE LAS SALIDAS 34 | S gan?eag‘na 0a3. g co
s . o standb
n2 | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota L
19 |g3aL SAa:ig:aB enla |0 o F A23 AL2 - CONFIGURACION DE LA ALARMA 2
Accion de T n | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota
20 |o3AC cgon ela \Véase funciones del parametro 01Ac DIR c0 - 5 5
vanc alida i 35 |gLer Tipo de alarma|Véase parametro AL1t HIRE | A54
L ] Funcion de |
21 O4F E:‘?Jlaoz (dOeLFI]' 4 \Véase fundones del parametro o1F NONE | A24 36 |q82 a:;':ggn €2 loats. o c0
Alarma que 37 ao L'Im"e inf-de | 1999 a ALTH. 1999 | AS6
22 |g4RL  |actianenla 0a15. Yy A25 fir?write <o de
:\ida 4d ‘ 38 |ALPH alar P AL1L a 9999. 9999 | A57
ccion de la ; . i
2310480 | idaa Véase fundones def pardmetio o1 Ac oR | GO 39 |ate  |Vaordedama  [-1999 a 9999 o | As8
Funcion de la . . . Histéresis de la
24 |05F | idas (oUTS) \/éase fundones del pardmetro o1F NONE | A24 40 |HALZ |1 ima 1a9999. 7 A59
Alarma que Alarma con
25 |gsaL |acttanenla  |[0a 15 y A25 M AL | tardo OFF a 9999 segundos oF | co
A?\ida Sd ‘ abil. de
26 |osar [CC9OM%€ 1 Wase fundones del pardmetio o1AC me | CO 42 |aeo | Qinie el 0a3s. a Y
alida > modo stand-by
AL1 - CONFIGURACION DE LA ALARMA 1 AL3 - CONFIGURACION DE LA ALARMA 3
n? | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota n | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota
honE = Alarma no utilizada 43 |AL3T 'Fripo_deca;lalrma Véase parémetro ALTt none | CO
uncién dela
LoAb = Absoluto de minima 44 |1aB3 Llarma 0a15. o c0
HiAb = Absoluto de maxima s |aiz Lim”e inf-de 11999 a ALTH. 1939 | CO
ar,
27 Tipo de alarma [LHAb = Absoluto de ventana A47 imi
ALIT p! . ve LORB 6 lauan Limite sup. de ALTL 2 9999, 9999 | CoO
LodE = Relativo de minima lalar
- - s 47 |aL3 Valordealarma  £1999 a 9999. 1] c0
HidE = Relativo de méxima Histéresis de I
LHJE = Relativo de ventana 48 HAL3 | orma 129999 ! co
28 Al ;uanrg:;n dela o, s, 0 c0 49 |aL3o rAelfarrrgz N oFF a 9999 segundos oFf | CO
Limite inferior
29 UL 4o s (1999 @ ALTH. 1399 | A48 50 |aLao Wa{nr%%od‘é{gﬂt f0a3. g | co
30 |aum ;‘ggeals:r‘:ne;‘or ALTL a 9999, 9999 | A49
51 | \alor de alarma L1999 a 9999. 2 AS0 LBA - CONFIGURACION DE LA ALARMA DE LOOP BREAK
Histéresis de la ne | Par. |Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota
B2 HALT  |oima 1a9999. 1 A51 Tempo de la
51 |LBAar funcién Loop |oFF o 1 a 9999 segundos OFF Cc0
Alarma con
33 |aL1o retardo OFF a 9999 segundos OFF Cc-0 Break
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Diferencia de 61 |pg Banda 129999, sg | A8
(utilizada %%%grge
52 |igsT |cuandola  |oFf o 129999 1o co 62 |t e OFF - 1 a 9999 segundos 200 | A2
START esta
actva) 63 o |P™PO9 66 1 29999 segundos sg | A30
53 |igas  |Derenciade |y 999 20 co 3§rn‘¥f§apor
| did ) i )
gorr?deidlé?\ paral 64 FuoC |6gica FUZZY 0a2.00. 050 | A3l
54 hab. defa  [UP dn both o Tipo de
LBCA i 80TH 65 |Hacr  |ECRdYr SSr, rELY, SLou RELY | A2
calentamiento
REG - CONFIGURACION DEL CONTROL Tiempo de |se H.ACt = 557: 1.0 2 130.0 5
66 TCRH lida d se H.Act =rELY: 20.0 2 130.0 s 20.0 co
n® | Par. |Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota sallda de
B T E—— calentamiento e 1 Act = Slou: 40 a 130.0 s
) on.FA = Control ON/OFF a
55 |conT Tipo de asimétrico o0 A5 REG — CONFIGURACION DEL CONTROL
b control !
on.FS = Control ON/OFF simétrico n® | Par. | Descripciéon Valores Def. | Vis. | Nota
-4 = no utilizar (reservado)
3 = Auto-tune oscilante con inicio R%ltaecr‘wgp de%tre
-3 = AuUto-tun fan n nIcl
67 |erar |By 0.01 2 99.99. 100 | A4
manual ca?e acoonr\{
-2 = Auto-tune oscilante con inicio refrigeracio
autom., solo en la 12 alimentacion éj
-1 = Auto-tune oscilante cpn .|n|C|o 68 cacr ae legﬁiga de SSr, rELY, SLou pELY | A3S
autom. en las  energizaciones| refrigeracion
Auto tune  [Sucesivas del instrumento . |seHAt=55r:1.0a130.0's
56 |guro  |para control |0 = no utilizar (reservado) aco Tempodeddo
PID 1 = Auto-tune rapido con inicio 69 |rRC | dehsddade seHAct=rELY:20.0 a 130.0 s 200 | CO
autom, en \as_ energizaciones reffigeradon <& HACt = Slow: 40 2 130.0 s
sucesivas del instrumento
2 = Auto-tune rapido con inicio 70 |gS Reset manual |-100.0 a 100.0 % 0.0 c0
automatico, solo en la primera Potenda minima
alimentacion 7 ROAL | o lida calefaccion 0 a Roh.h % a co
3 = Auto-tune répido con inicio Potendia méx
manual 72 |ROHH Fencwa MaXIMal poh.L a 100 % 100 c0
4 = no utilizar (reservado) """ | salida calefaccion i
Activacion Potencia
57 |aure |manualdel  |oFF uon oFF A26 73 |RgcL |minimasalida |0 a Roc.h % a co
auto tune gt”“eT _
Habilitacion enda maxma 9 ~
58 |SELF del self-tune off uon 0. co " ROCH salida refriger. Roc.L 2100 % 100 <o
Histéresis del Max. velocidad
59 |H5ET  |control ON/ |0 a 9999. 7 A27 75 |oPsH  |salida 1a50 % INF co
OFF calefacciéon
Méx. velocidad o
60 |cPoT grot aon paJe OFF - 1 2 9999 segundos OFF (€] 76 |orst salida refriger 1a50% e <0
ompresor
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Lim. De la
77 THRH cﬁt QCCICIOI’W 50 & +50 % dco TN - CONFIGURACION DEL TEMPORIZADOR
OD rar ne | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota
78 THRC E%Friéj?dén -50 a +50 % c0 nonE = no utiizado
THRE | EnEem s ? 0 i.d.A = Ciclo con 1 periodo
perar N f ..
Retardo en la Modo de i.uP.d = retardo en la energizacion
100 alimentacion |°:0" @ 9959 (hh.mm) ofF |CO 05 [RF undonamiento g q - puiso INE 62
80 |srp Potencia soft- -100 a 100 % dco i.P.L = Ciclico (inic. relé apagado)
: start i.L.P = Ciclico (inic. relé prendido)
81 |ggp |Tempode  |OFF-0.012759 (hh.mm)- o |Co 96 [TRU [Escala hh.nn - nn.Ss - S55.d NS5 |A63
f/(;{;-rstart inf se tr.u = hh.nn: 00.01 a 99.59
v riable u . se tr.u = nn.SS: 00.01 a 99.59
R ~ 97  [TRT1 |t 1 120 IA64
8 |ssTH l?r?c%n‘l e?saof OFf 01999 2 9999 9339 |CO * [remee se tr.u = 555.d: 000.1 a 995.9 -
se tr.u = hh.nn: 00.01 a 99.59
. se tr.u = nn.SS: 00.01 a 99.59
5 98 [TRT2 [t 2 1.08 IAB5
5P - CONFIGURACION DEL SET POINT 2 [tiempo e tru=5SS.d- 000.1 2 9959 (A
n® |Par. |Descripcion Valores Def. Vis. |Nota Situacion del
- 09 [TRST . run, Hold, rES RES C-0
83 NSP N°de Set Point [1a4 1A38 temporizador
Limite minimo
84 BPLL el 'set point [ 19992 SPHL - 1333 A39 PrG - CONFIGURACION DE LA FUNCION RAMPLA/PATAMAR
35  SPHL é"é?"st:tfggﬁi]ft“o SPLL a 9999 5999 |A40 ne | Par. | Descripcion Valores Def. | Vis. |Nota
nonE = no utilizado
86 P 1 [Set Point 1 SPLL a SPHL D04 S.uP.d = iniciar en la energizacion
87 [P 2 |[Set Point 2 SPLL a SPHL 2042 y del primer paso en stand-by
88 GP 3 [Set Point 3 SPLL a SPHL Bo43 Accion del S.UP.S = iniciar en la energizacién
- programa -
89 P Y [Set Point 4 SPLL a SPHL Blo44 100 PRF rampla/patamar  |1.diG = iniciar con comando "run" NONE IA67
- [Seleccion del Set
90 GPR Point activo P1ansp AP 1 045 u.dG.d = iniciar con comando "run"
. A Q -|
o1 EpRT [P0 de SetPointicp yin perc TRIN (G0 con 17 passo en stand-by
— Escala de tiempo
Se!egoon dtel Set 101 PRy |delos patamarpes nn.SS o hh.nn HHNN A8
92 GPLR |O[22| FemOO 0 o ou rkn RN Cc0 Funcionamiento
- del instrumento
03 BPU I\'/aeYlY?;\lgé:jdeiitl)idao'm 399.99 - inF TNF co 102 PRE :lrglgnraalrggl cnt, SPAL, St.bY SPRT IA71
\Velocidad de .
94 EPd  laramplade  [0.01a99.99 - inF NE |co . llempode = (OFF-00.01 a 9959 (min.s) i
bajada 103 PRET ffinal de programar Inf OFF IA72
104 PRS 1 L Port del 1 i1 a sPHL ga3
105 PRG 1 [0cdad de12 10 1 29999 nf N p
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106 PRT1 g;@nﬂ‘a’rde' " 0.01 29959 B A7 PAn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFAZ DEL USUARIO
Faja de espera del ne | Par. Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota
107 PRE1 OFF a 9999 oFF A76
* |1 patamar I 125 [PAS2 [lavenivel 2 |oFF- 12999 0 o3
108 PRE 1 Frentos del1®og g o 111 Boge  |co 126 [PAS3 [lave nivel 3 |oFF- 12999 30 o
getioint el 20 nonE = ninguna funcién
109 PRS2 patamar SPLL a SPHL BAT8 tunE = habilit. del auto-tune
- elocidad de la 29 ] N oPLo = modo manual
10 PRGE rampla 0.1a999.9 - InF N A79 IAAC = Reset de la alarma
m pRI2 liempo del 2° |y 41 ;9959 010 80 ASi = silenciar la alarma activo
_~ ppatamar _ IchSP = seleccién del set point
112 PRR2 Ea‘?l?)gtirisaprera delyer 5 9999 OFF A1 27 lsb E:g;lan dela  [st.bY = modo stand-by honE  1A94
Eventos del 2° Str.t = inicio/pausa/reset del
13 PREZ grupo 00.00 a 11.11 paga  |co temporizador
: P.run = inicia el programa
Set point del 3°
14 PR53 patamar SPLL a SPHL 3 P.rES = Reajusta el programa
- elocidad de la 37 . - P.r.H.r = inicio/pausa/ reset del
15 PRG3 rampla 0.1 a999.9 - InF INF A84 brograma
-+ [Tempo del 32 - -
16 PR3 otamar 0.01 2 99.59 R PAN - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO
ne | Par. Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota
PrG - CONFIGURACION DE LA FUNCION RAMPLA/PATAMAR nonE = ninguna funcion
n® | Par. Descripcion Valores Def. Vis. |Nota Pou = Potencia de salida
Faja de espera del SPF = Set Point final
17 PRB3 |3 OFF a 9999 DFF A86
32 patamar SPo = Set Point activo
18 PRE3 [ventosdel3® 56 094 111 R ) AL1 = Valor de la alarma 1
gr:po. Cdel a2 IAL2 = Valor de la alarma 2
19 PRSH pgtaprgg‘r €% ISPLL a SPHL Biass AL3 = Valor de la alarma 3
; 3 Pr.tu = tiempo progresivo del
120 PREY :{aer'rf;":ad deladly 1 59999 - InF INF |as9 ariable patamar poprog
- 5 - isualizada en el
121 PRTH g'aetr:rﬁgrde‘ 4" o1 a99.59 P12 A90 128 dISP display Pr.td = tiempo regresivo del patamarONE  jA95
Faja de espera del Pt.tu = tiempo progresivo del
122 PREM 4 patamar OFF a 9999 DFF A91 brograma
123 prey [Frentosdela® o5 04 1111 peee  co Pt.td = tiempo regresivo del
grupo programa
- [Status del fti.uP = indicacio iente del
124 PRST run - Hold - rES RES co i.uP = indicacion creciente de
programa ttemporizador
ti.du = indicacion decreciente del
ftemporizador
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0o R [oystedela | 40000 a06 COn - CONFIG. DE LOS PARAMETROS DE CONSUMO DE ENERGIA
(:isviod i ne | Par. Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota
- 11tro ael valor
130 FIld hedido PFF- 12100 OFF |0 137 [O7Y fMipo de medida [OFF-1 a5 OFF A9
IAS.Pr = Inicia de la misma forma ensio inal
Estado del lque estaba antes de apagar 138 LOLT d(;ngocr;rrézmma 129999 V £33 |A98
! /Auto = inicia en el modo autom.
instrumento en la - -
131 g5PU o OP.0 = inicia en el modo manual ~ fi5PR GO 139 [up  [Sorriente nominaly ;9999 A a IA99
lenergizacion de la carga
St.bY = inicia en el modo standy-by IAlarma del
. 140 HOOb : . IOFF - 1 a 999 dias u horas OFF A100
Habilit. del modo periodo trabajado
132 OPRE de operacion ALL - Au.oP - Au.Sb ALL c-0
Seleccion de
133 pPER g);errr;cg%ons de lAuto - oPLo - St.bY puTd o1 CAL - PARAMETROS DE CALIBRAJE
ne | Par Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota
P(/Jntoljnferjord |
p/.aplicacion de
141 RLP 11999 a (AH.P- 10 A9
SEr - PARAMETROS RELATIVOS A LA COMUNICACION SERIAL - Of:fse‘ '”fT”O; | ( ) 2
Offset aplicado a
n? | Par. Descripcion Valores Def. | Vis. | Nota 142 RLO punto '\n?erior r300 a 300 gA10
Direccion del Ponto superior
134 |R h 1a 254 1 GO0 oS
%9 Jinstrumento ’ : a3 RHp  [Pfaplicacn del b 10) a 9999 B399 AT
135 |bALUd  |Baud rate 1200, 2400, 9600, 19.2, 38.4 96088 | CO0 g:fsertsuﬁ’?”zr :
,, set aplicado a |
lSael/eac”g;%rlmede 144 RHD punto inferior 300 a 300 0A12
136 |TRSP | ratransmitida nonk, rSP, PErc NONE | CO
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